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%• ��������	�� �,� ��� �������� ������
��	�� 	�����
���	����� �� 
���������
�������� ��� �	 �������

�	 � �	 ��������������	 	� 
�	����  �	 
�������� ��

���������  ' ����	 !#�)�#"�

�Collegamenti

� Alimentazione

5

4
3
2

1

10

9

8
7

613 14

11 12

� Ingresso
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%• � ������	�� �� � �� ���� 
�� �������	 � ��������� � !78#�"� ���9�� ��
� �

�����	 ���� ��
���$��� ������ �� ������ �������	��0

11

12

11

12

L

11

12

L

11

12

L

11

12

L

E53-R4R4 E53-Q4R4
E53-Q4Q4

E53-Q4HR4
E53-Q4HQ4H

E53-V44R4 E53-C4R4
E53-C4DR4

NPN PNP 0–10V  4–20mA

+
V

+

-

+

-

+

-

+

-
GND

MA

Relè

V

5

4

3

2

1

10

9
8

7

613 14

11 12

%• � ������	�� �� : � �1 ���� 
�� �������	 � ��������� � !78#�"� #�� ��
� �

�����	 ���� ��
���$��� ������ �� ������ �������	��0

10

9

10

9

L

10

9

L

+
V

+

-

+

-
GND

E53-Q4Q4 E53-Q4HQ4H

NPN PNP

E53–R4R4/E53–V44R4
E53–Q4R4/E53–C4R4
E53–Q4HR4/E53–C4DR4

Relè

%• &	 �	$���	 �������� �����	 �� �	�	���������,� 
�� ���� �����	�

Tipo di uscita Caratteristiche

Relè
Tensione (NPN)

Tensione (PNP)

250V c.a., 3 A
12V c.c., 20 mA (con protezione contro i corto
circuiti)
12V c.c., 20 mA (con protezione contro i corto
circuiti)

0... 10V

4... 20mA

0... 20mA

0... 10V c.c., impedenza del carico ammessa: 
1 kΩ min., risoluzione: circa 2600

4... 20 mA, impedenza del carico ammessa: 
500Ω max., risoluzione: circa 2600

0... 20 mA, impedenza del carico ammessa:
 500Ω max., risoluzione: circa 2600

%• � ������	�� �� � � ; ���� 
�� �������	 	�����	��	 � !<8=�"�

%• �� �������� ������� 
�� �������	 	�����	��	 � ' �� ��������0

3

2

%• &� �	�	���������,� �� ���' ����0

���
��	�� >/  ��12 ��	�  �/

� Uscita

� Uscita ausiliaria 1

5

4

3
2
1

10

9

8
7

613 14

11 12
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%• � ������	�� �� �  �; � �� ���� �������	$��� ����	��� 9�	�� �� ����� �
���.

�	�� ' ����	��	�� ��� �����	�����

%• &� �������� 9�	���� ��������	����� ���� ��
���$��� �� $	�� 	� ��
� �

����� �������	���

13

14

1

13

14

1

13

14

1

13

14

1

SD

RD

SG

A

B

+

–
4 a 20mA

E53-CK01

RS–232C

E53-CK03

RS–485

E53-CKB E53-CKF

Ingresso evento Uscita.di trasf.

%• ��� ��������� ���	��� ����� �������� � �������	����� ?<@�;�� �

?<@�6�  ����� �	
����� �  8������� ���� �������� � �������	������

%• &� ��������� 
�� ���������� ������������ � ������ ����0

Ingresso a con-
tatto

ON: 1 kΩ max.,OFF: 100 kΩ min.

Ingresso statico ON: tensione residua 1.5V max., OFF: corrente residua 0.1mA
max.

&	 
��	���A 
�� ���������� ��	���� ' �������	�	 ����	 �����	 ��������0

13

14

1

+

–

%• &� �	�	���������,� ���������	 � ��	���������� ����0

���� �1 �/  �	���� �11 Ω �	B�  ����������� ����	 �311

�� �������� �	��	��	 �����	 ������� � ��������� �� ����

A/M

A/M

A/M

A/M

A/M + +

+

per almeno
1 secondo

Modo
livello 0

Modo
livello 1

Modo
livello 2

Modo setup

Modo 
espansione

Modo
opzione

Modo 
calibrazione

per almeno

1 secondo

Modo
manuale

per almeno

1 secondo

per almeno 

1 secondo

per almeno

1 secondo

Modo
protetto

per almeno 

1 secondo

per almeno
1 secondo

per almeno
1 secondo

per almeno
1 secondo

per almeno
1 secondo

per almeno
1 secondo

per almeno
1 secondo

� Opzione

5

4

3
2

1

10

9

8
7

613 14

11 12

�Selezione modi
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CAPITOLO 2
OPERAZIONI DI BASE

��� ����
�� � ��������� 6� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

��� ��
���	����� ���� �	�	���������,�

� �������� :� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

��; ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �����	 ��

��� ��
���	����� �� ��
� � 	��	��� �;� � � � � � � � � 

��� C�� 
������� �3� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

��3 /���� � ������������ �� �������	����� �5� 

��5 ?����	����� �����
��	����� � ��������� �6� � 
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2.1 Esempio di controllo

������ �	
����� 
������	 �� ����
�� � ��������� 
�� ������ 
�D ���.


�����$���  �� �
��	����� � $	�� �� �����	���� �����

#	�� ���������� 
����

��� �,� �� �����	���� �������� ����� �������� ���.

�������

%• 8� ������� � �����A ��� �����	 	 � 	 �1 �/ ' ������	�� 	� �����	�����

�� �	�
� � �����	����� �� ������� � �����A ' ��
���	�� 	 �1 	 :�E�

%• 8� �������	���� ' ��������	�� 	��������	 
�� �������	�� ����	��������

�������A 	� 31E�

%• 2���� 	����	�� �� 	��	��� �� �������A ��
��	 �� �	���� ������ �	�����

!51E" � �� �	���� ������ ������ !�1E"�

%• C���� � �����	0 ��
� ���')���' !��;.?�?�"

%• ���������� � ��������0 (� !�������� �� ��������"*

100V–240V c.a. ~
5

4

3

2

1

10

9

8

7

613 14

11 12

OUT1

OUT2

4... 20mA

Umidifica-
tore

Oggetto di 
controllo

Sensore di umidità

Allarme 1 
(deviazione limite

inferiore e superiore)

E5CK

� Setup
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2.2 Impostazione delle caratteristiche di ingresso

%• ��
���	�� �� �� !1��� ��" ��� 
	�	����� (#�
� � ��������*� &���
���	.

����� � �	$$���	 ' (�0 �� !�������

�	"*

%• ��� ��������� ���	��� ��� ��
� � �������� � � 
	�	�����  ����� 
� �@���

%• ��	�� ������� ��������	�� ���������� �� �������� � 9����� �� �������� 

è  ������	��� ������� �	 ��	�	 ���	���	 	� ����������

%• 2������ �������	�� � 
	�	����� (&����� ��
������ ���	 ��	�	*  (&�����

��������� ���	 ��	�	* � (����� ����	��* !��� ����
"�

%• �� 
	�	����� (&����� ��
������ ���	 ��	�	* �������� �	 ��	����	 �����	

�,� ��� ������ ��
����	 	� �	���� �	����� � �������� � �� 
	�	�����

(&����� ��������� ���	 ��	�	* �������� �	 ��	����	 �����	 �,� ���

������ ��
����	 	� �	���� ������ � ��������� �� 
	�	����� (����� ���.

�	��* �������� �� ������ � ����� �
� �� 
�����

%• &	 �����	 �������� �����	 �� ����
�� ���	 ��	�	 � �� �������� 	 � 	

�1 �/� +�
� �� ��������	����� �� ��	�	  �������A 
�F ������ ����	

�����	������ �� 9����� �	��  �� 
	�	����� (����� ����	��* ' ��
�.

��	�� �� (�*�

100%FS
0

Lettura (umidità)

Valore limite superiore
della scala (95,0%)

Valore limite inferiore
della scala (10,0%)

Ingresso (4... 20 mA)

%• <� ' ��	�� ��������	�� ���������� � ���
��	���	  ���  ' ������	��� ��

��������	����� ���	 ��	�	  
���,- �	 ��	�	 ' 	�����	�	 	� ��
� �

��������� �����9��  �� ������� �,� � �	���� ������ ��
������ � ���������

�� ������� 
������ ������ ���
���	��� ��� ����
��  �� � �	���� ������

��
������ � ��������� ������� ���
���	�� � � � ��  �� �	���� � 
�������

' �������	�� ���� �1� � �� �
� �	 ���
���	����� 9�	�� ����������

' �11 �� 
���	 ���	 ���
���	������

%• ��� ��
���	�� �	 ���
���	�����  ������� � �	���� ��� 
	�	����� (&�����

��
������ � ���
���	�����* � (&����� ��������� � ���
���	�����*

!��� ������� �"�

�Tipo di ingresso

�Scala

� Compensazione
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0
100

Temperatura

Valore limite superiore

Valore limite inferiore

Valore limite superiore della
compensazione

Dopo la
compensa-
zione

Valore del limite inferiore
della compensazione

Ingresso (%FS)

Prima della compen-
sazione

�� 9����� ����
��  � 
	�	����� ������� ��
���	�� ��� ��� ��������0

(��
� � ��������* G (�5 !���� �1 �/"*

(�	���� ������ ��
������ ���	 ��	�	*G (:�1*

(�	���� ������ ��������� ���	 ��	�	*G (�11*

(
���� ����	��* G (�*

!�" <�������	�� �� ���� � ��������	�� H II J !��� ����
" �������	��

�� �	���  � � ��� ��������� ���	��� ����� �� 
	�	��	�� <��������

����

!�" ������� �� �	���  
�� �������� �� ��� ����
� �� 
���� 
	�	�����

��� ��� ����
 H J (#�
� � ��������* ����� ����	����	��� ��  �	����

� ��	��� �� 
	�	����� ' (�*�

!;" ������� �� �	���  ����,- �� ��
�	K ��� ����	 (�5*�

!�" ������� �� �	���  
�� ��������	�� �� �	���� ��
���	��� �� ��
�	K

�����	 H J !
	�	����� (2	���� ������ ��
������ ���	 ��	�	*"� ��

�	����  ��	��� �� 
	�	����� ' (�11*�

!�" ������� �� �	���   ����,- �� ��
�	K ��� ����	 (:�1*�

!3" ������� �� �	���  
�� ��������	�� �� �	���� ��
���	��� �� ��
�	K

�����	 H J !
	�	����� “2	���� ������ ��������� ���	 ��	�	*"� ��

�	���� ��	��� �� 
	�	����� ' (1*�

!5" ������� �� �	���   ����,- �� ��
�	K ��� ����	  (�11*�

!6" ������� �� �	���  
�� ��������	�� �� �	���� ��
���	��� �� ��
�	K

�����	 H %%%%% J !
	�	����� (����� ����	��*"� �� �	���� ��	��� ��


	�	����� ' (1*�

!:" ������� ��  �	���   ����,- �� ��
�	K ��� ����	 (�*�

Es.impostazione

1 secondo
minimo
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2.3 Impostazione delle caratteristiche di uscita

%•  2������ ��

���	�� ���� ��
� � �����	0

�����	 � ��������� !����	�	�����"
�����	 � ��������� !�	����	�����"
������ � 	��	��� 	 � 	 ;
&=/ �
������ � !������ � ��������"
������ � !������ ������������ /)+"�

������ �������� ���� 	�����	�� 	��� ������ � ��������� � � � � 	��������	
	�����	��	 ��

%• 2� ���� ���� ����������� ����	 �����	����� � 	����� ������� &	 ��������

�	$���	 �����	 �� �	��� 
����$����à�

Designazione Uscita di 
controllo Uscita ausiliaria

Funzione di uscita 1 2 1

Uscita di controllo (riscaldamento) � �

Uscita di controllo (raffreddamento) � �

Allarme 1 � � �

Allarme 2 � � �

Allarme 3 � � �

LBA � � �

Errore 1; errore di ingresso �

Errore 2; errore convertitore A/D �

��� �������	 � ��������� !�	����	�����" �� ��������� 
�� 
	��	�� 	�
��������� ��	�	� 	� ��������� ����	�	�����)�	����	����� �������

�����	��� 9�	�� �	 �������� � �����	 ����� 	�����	�	 	� �	�� �	����.

	����� ��	��� �� ��������� ����	�	�����)�	����	������

�� 	���� �������  �� ��������� �	����	�����)����	�	����� ����� ���.
����� 9�	�� ����� 	�����	�	 �������	 � ��������� !�	����	�����"  �

�� ��������� ��	�	� ����� �������� 9�	�� �������	 ��� ' 	�����	�	� ���

��������� ���	��� ��� ��������� ����	�	�����)�	����	�����  �����

;�� <�������� �� ����� � ��������� !
	���	 ��"�

%• &� ��
���	����� � �	$$���	 ����0

8����	 � ��������� !����	�	�����" G �����	 � ��������� �
/��	��� � G �����	 � ��������� �

/��	��� � G �����	 	�����	��	 ��

%• &� �����	����� ���������	 ���� ������� ��� 
	�	����� (+�����	�����

���������	 �*   (+�����	����� ���������	 �* � (+�����	����� ���������	

	�����	��	* !��� ����
"�

%• &	 *�������� �����	* !� �������� ����	��" �� ��������� 	� ��������� �� ���
�	 �	��	$��� �	��
��	�	 ����� ���������	�	 �� ���	����� 	���	������ ��

�	���� � 
�������� /� �����	���  (�������� ������	* �� ��������� 	� ���.

������ �� ��� �	 �	��	$��� �	��
��	�	 ����� �����	 �� ���	����� 	��	 ���.

������� ��� �	���� � 
��������

��� ����
��  9�	�� �� �	���� � 
������� !�2" ' 
�D $	��� �� ��� 
����
!<�" �� �� ������	 � ��������� �� ����	�	�����  �	 �	��	$��� �	��
��	�	

	�����	 ���	 ��������	 ��	 � �	���� �2 � <�� �����  9����	 �����	 ��	

(�������� ������	* �� �� ������	 � ��������� �� ����	�	�����  � ��	 *���.

����� �����	* �� �� ������	 � ��������� �� �	����	������

�Designazioni
dell’uscita

�Funzione diretta/
inversa
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%• &	 �������� �����	)������	 ' ��
���	�	 ��� 
	�	����� H J (���.
����� �����	)������	* !��� ����
"�

%• ��	�� �� ����� � �����	 ' ��������	 	 ���'  ��
���	�� �� �����

���������	 !����� 
��
������	��"� =���,- �� 
����� � ��
���� 
�D $����

�	�	������ �������� 
����	����� � ���������  �� ����� 
��
������	��

����$$� ������ ��
���	�� �������	�� �	 ��	�	 �� ����� � �����	�

%• �� ����� 
��
������	�� ' ��
���	�� �� (����� 
��
������	�� !����	�	�����"*

� ����� 
��
������	�� !�	����	�����" !��� ������� �"� &���
���	����� �

�	$$���	 ' (�10 �1 �* 
�� �� ����� 
��
������	�� !����	�	�����"�

%• �� ����� 
��
������	�� � �	����	����� ��� ,	 �� �������� � �����	 ��.


������	��� ������ ��
����� � ��
���	�� �� ����� 
��
������	�� 
�� ��

�	����	������

�� 9����� ����
��  � 
	�	����� ������� ��
���	�� ��� ��� ��������0

(+�����	����� �����	 � ��������� �* G (8����	 � ��������� !����	�	

�����"*

(+�����	����� �����	 � ��������� �* G (8����	 � 	��	��� �*

(L������� �����	)������	* G (L������� ������	*

(����� 
��
������	��* !����	�	�����" G (�1 ����*

#���� 9����� 
	�	����� ���� ��
���	�� �� �	$$���	�  �� 9����� ����
�� 

�������,�����  9����  ���� �� ��
���	����� �� 
	�	������

!�" <�������	�� �� ���� H %%% J !��� ����
" ��� �� �	���  � � ���

��������� ���	��� ����� �� 
	�	��	�� <�������� ����

!�" ������� �� �	���  
�� �������� �� ��� ����
� �� 
���� 
	�	�����

��� ��� ����
 H J (#�
� � ��������* ����� ����	����	��� �� 9��.

��� ����
��  ����
���	����� �� 
	�	����� ' *�50 ���� �1 �/�*

!;" ������� �� �	���  ����,- ��� ����� ����	����	�� H J !(+�����	.

����� �����	 � ��������� �*"� �� �	���� ��	��� ' H J�

!�" ����,- �� 9����� ����
�� �� ��
���	����� ����� ���	���� ���	��	�� 


������ �� �	��� � �� ��
�	K 
	��	 	 H J !(+�����	����� �����	

� ��������� �*"� �� �	���� ��	��� ' H J�

!�" ����,- �� 9����� ����
�� �� ��
���	����� ����� ���	���� ���	��	�� 


������ �� �	���  ����,- ��� ����� ����	����	�� H J !
	�	��.

��� (L������� �����	)������	*"� �� �	���� ��	��� ' H J�

!3" ����,- �� 9����� ����
�� �� ��
���	����� ����� ���	���� ���	��	�� 


������ �� �	���  �  
�� ��������	�� H J !��� ������� �"�

��� ��������� ���	��� ����	 ��������� �� �����

!5" ������� �� �	���  
�� �������� �� ��� ������� �� �� 
���� 
	�	�����

��� ��� ������� � H %%%% J (����������)�	�����	����� /#* ����� ����	.

����	���

!6" ������� �� �	���  ����,- ��� ����� ����	����	�� H %%%% J !
	�	��.

��� (����� 
��
������	��*" !����	�	�����"� �� �	���� ��	��� ' (�1*�

����,- �� 9����� ����
�� �� ��
���	����� ����� ���	���� ���	��	�� 

	�����	�� ���
��	������

�Ciclo 
proporzionale

Es.impostazione

1 secondo
minimo.
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2.4 Impostazione del tipo di allarme

%• 2������ ��

���	�� ��� 	��	��� 	 � 	 ;  �	 ����	��� ��	��	��� 	�����	��

���� �����	 
�F ������ �������	���

%• &� ��������� � �����	 ����	��	��� ���� ������� �� $	�� 	��	 ���$��	.

����� ���� ��
���	����� �� 
	�	����� (#�
� � 	��	���*  (2	���� �

	��	���* � (�������� � 	��	���*�

%• &� ��������� 	� ����	��� 9�	�� �������	 � 	��	��� ' �� 7> 
�F ������

��
���	�	 �� (	
���� � (�,����* ��� 
	�	����� (�,���� �� 	��	���)

	
���� �� 	��	���*�

%• &	 �	$���	  �������� �����	 � ��
� � 	��	���   ��

���	�� 	� �����	����

���� � �� ���	���� �������	������

Tipo di ll rme
Uscita di allarme

Tipo di allarme
Quando X è positivo Quando X è negativo

1
Allarme limite superiore e
inferiore 
(deviazione)

ON
OFF

X X

SP
Sempre ON

2 Allarme limite superiore
(deviazione)

ON
OFF

X

SP

ON
OFF

X

SP

3 Allarme limite inferiore
(deviazione)

ON
OFF

X

SP

X
ON
OFF

SP

4 Allarme campo limite supe–
riore e inferiore (deviazione)

ON  
OFF

X X

SP

Sempre OFF

5
Allarme limite superiore e
inferiore con sequenza di
attesa 
(deviazione)

ON 
OFF

X X

SP

Sempre OFF

6
Allarme limite superiore con
sequenza di attesa (devia-
zione)

ON  
OFF

X

SP

ON
OFF

X

SP

7
Allarme limite inferiore con
sequenza di attesa devia-
zione)

ON  
OFF

X

SP

ON
OFF

X

SP

8 Allarme valore assoluto limite
superiore

ON  
OFF

X

0

ON
OFF

X

0

9 Allarme valore assoluto limite
inferiore

ON  
OFF

X

0

ON
OFF

X

0

10
Allarme valore assoluto limite
superiore con sequenza di
attesa

ON  
OFF

X

0

ON
OFF

X

0

11
Allarme valore assoluto limite
inferiore con sequenza di
attesa

ON  
OFF

X

0

ON
OFF

X

0

%• � ��
� � 	��	��� ���� ��
���	�� ���
����������� 
�� ���� 	��	��� ���


	�	����� (/��	��� 	 � 	 ;* !��� ����
"� &���
���	����� � �	$$���	
' (�0 	��	��� ������ ��
������ !���	�����"*�

%• � �	���� � 	��	��� ���� ����	�� 	 (M* ����	 �	$���	 
���������  �� ���.

����	����� ���������	 � 	��	��� �	�$�	 	 �����	 �� �� �	���� ' 
�������

� ���	�����

%• � �	���� � 	��	��� ���� ��
���	�� ���
����������� 
�� ���� 	��	���

��� 
	�	����� (2	���� � 	��	��� 	 � 	 ;* !��� ������� �"� &���
���	.

����� � �	$$���	 ' (1*�

�Tipo di allarme

�Valore di allarme



 E5CK MANUALE DI PROGRAMMAZIONE

14

%• &��������� ���� ������ � 	��	��� 9�	�� ��� 	��	���  ������� 	����	��  �
��	����	�� 
������ ������ ��
���	�� ��� ��� ���������

ON

 
OFF

Isteresi di
allarme

Valore di allarme Valore di allarme

ON

OFF

Allarme limite
superiore

Allarme limite
inferiore

Isteresi di
allarme

%• &��������� � 	��	��� ' ��
���	�	 ���
����������� 
�� ���� 	��	���
��� 
	�	����� (�������� � 	��	��� 	 � 	 ;* !��� ������� �"� &���
���	.
����� � �	$$���	 ' (1 1�0 1 1�EL<*�

%• &	 “��9����	 � 	����	* ��	����	 �������	 � 	��	��� 9�	�� �� �	���� �

������� ��� �	�
� � 	��	��� 
�� �	 
���	 ����	�

%• ��� ����
��  9�	�� �� ��
� � 	��	��� ' �� “&����� ��������� � ���	.
�����*  �� �� 
������� � ����	�	����� �������	 � 	��	��� �� 	����	

���,é  �� �	���� � 
�������  9�	�� ��	������	����� ' 7>  ' ��������� 	�
��� 
����� <� �� ��
� � 	��	��� ' �� (&����� ��������� � ���	����� ���
��9����	 � 	����	*  �������	 � 	��	��� �	 	 7> ���� 9�	�� �� �	����
� 
������� ��
��	 �� �	���� � ��
���	����� ����	��	��� 
�� ������	��

�� ���������	����� ��� �	���� � 	��	����

�Chiuso in allarme/aperto in allarme
%• ��	�� �� �����	���� ' �� “�,���� �� 	��	���* �� ��	�� ���������	 �

	��	��� ' ������� <� ��
���	�	 �� “/
���� �� 	��	���*  �� ��	�� ���������	
� 	��	��� ' ��������

Allarme Uscita LED di uscita

Chi so in ll rme
ON ON Acceso

Chiuso in allarme
OFF OFF Non acceso

Aperto in ll rme
ON OFF Acceso

Aperto in allarme
OFF ON Non acceso

%• � ��
� � 	��	��� �� 
������ ��
���	�� ���
������������

%• �,���� �� 	��	���)	
���� �� 	��	��� ���� ��
���	$��� �� (/
���� ��
	��	��� 	 � 	 ;* !��� ����
"� &���
���	����� � �	$$���	 ' H %% J
(�,���� �� 	��	���*�

&	 �����	 �������� ��	����� �� �
��	����� � 	��	��� �������� !9�	�� ��
��
� � 	��	��� ' ��
���	�� �� (/��	��� ������ ��������� !���	�����" ��
��9����	 � 	����	*0

Tipo di allarme: allarme limite inferiore
(deviazione) con sequenza di attesa

Valore di
allarme

Uscita di allarme
(chiuso in allarme)

Sequenza di
attesa annullata

PV

Isteresi di
allarme

Tempo

Chiuso (ON)
Aperto (OFF)

� Isteresi di allarme

� Sequenza di
attesa

� Sintesi delle
operazioni di
allarme



�� 
���� ����	�� �� �	���� � 	��	��� ������
��� 	�����
���	����� �� 
	�	�����

(����� ����	��* !��� ����
"� �� 9����� ����
��  �� 
	�	����� (����� ����	��*

' ��
���	�� �� (�*� !��� ���������� ���
��	���	  �� 
���� ����	�� �� �	���� �

	��	��� ������
��� 	� ������� ��
���	���"

Punto decimale del
valore di allarme
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<� �� ��� 
���� 
�� ��	 �����A ��
��	 ��1E  �� 	��A ��	��	����

�� 9����� ����
��  � 
	�	����� ���� ��
���	�� ��� ��� ��������0

(#�
� � 	��	��� �* G (� !���	����� 

	 ������ ��
������ � ���������"*

(2	���� � 	��	��� �* G (�1*

(�������� � 	��	���* G (1 �1*

(�,���� �� 	��	���)	
���� �� 	��	���*G (0 �,���� �� 	��	���*

� �	���� �� 
	�	�����  (�������� � 	��	���* � (/
���� �� 	��	��� )�,���� ��

	��	���* ���� 9����� � �	$$���	  ������� 9���� ������ � 
	�	����� 
�� ��

�
��	������

!�" <�������	�� �� ���� � ��������	�� H %% J !��� ����
" �������	�� ��

�	���  � � ��� � ���	��� ����	 ��������� �� ����� ��� ���������

���	��� ����� �� 
	�	��	�� <�������� ����

!�" ������� �� �	���  
�� �������� �� ��� ����
� 2���� ����	����	�� ��


���� 
	�	����� ��� ��� ����
 H J (#�
� � ��������*� �� 9��.

��� ����
��  ����
���	����� �� 
	�	����� ' (	 �50 � 	 �1 �/*�

!;" ������� �� �	���  ����,- ��� ����� ����	����	�� H J !
	�	��.

��� (#�
� � 	��	��� �*"� �� �	���� ��	��� ' (�0 ������ ��
������ �

���	�����*�

!�" ������� �� �	���  
�� ������	�� 	 (�0 ������ ��
������ � ���������

� ���	�����*�

!�" <�������	�� �� �	��� ���� � ��������	�� H J !��� ������� �" ������.

�	�� �� �	���  � � ��� ��������� ���	��� ����� �� 
	�	��	�� <�.

������� ����

!3" ������� �� �	���  
�� �������� �� ��� ������� �� 2���� ����	����	��

�� 
���� 
	�	����� ��� ��� ������� � H %%%% J (����������)�	�����	.

����� /#*�

!5" ������� �� �	���  ����,- ��� ����� ����	����	�� H J !
	�	��.

��� (2	���� � 	��	��� �*"�

!6" �� 9����� ����
��  ����
���	����� �� 
	�	����� ' (1�1*  
������

9���� �� �	���  ����,- ��� ����� ����	����	�� (�1�1*�

Es.impostazione

1 secondo min.

1 secondo min.

1 secondo min.
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2.5 Modo protetto

%• ������ 
	�	����� �������� � 
��������� � 
	�	����� �,� ��� �	�$�	��

��	��� �� �������	����� 
�� ����	�� ������,� ��� �����	���

%• �� �	���� ��
���	�� �� 
	�	����� (<�������	* !
���������" �
������	 ��

�	�
� �� 
	�	����� 
��������

%• ��	�� 9����� �	���� ' (1*  � 
	�	����� ��� ���� 
��������

%• ��	�� 9����� �	���� ' ��
���	�� 	 (�* 	 (;*  �� ������ �� ��� �,�


������ ������ ����	����	�� ��� ��
�	K �� ���� ' �����	���

��	�� ' �� (�*  
������ ������ ��������	�� � ��� � ������� 	 1 	 �  �

����
  � ��
	������ � 9����� �
������ ��	�� ' (�*  
������ ������ ����.

����	�� ���� � ��� � ������� 	 1 	 �� ��	�� ' (;*  
������ ������ ����.

����	�� ����	��� � ��� 1 � ��

%• ��	�� 9����� �	���� ' ��
���	�� 	 (�* 	 (3*  
������ ������ �������.

�	�� ���� �� �
��	����� ��� ��� ������� 1  �,� ��� ����� ����	����	�� ���

�����

%• ��	�� 9����� �	���� ' (�*  
�F ������ �������	�� ����	��� �� 
	�	�����

(�2)<�*�

%• ��	�� 9����� �	���� ' (3*  
�F ������ �������	�� ����	��� �� 
	�	�����

(�2)<�*� !�� ��� 
���� ��� 
�F �	�$�	���"

%• �� �	���� ��	��� ' (�*�

%• ������ 
	�	����� ��	$����	 ����� �� �	��� A/M  ��	��� �� �������	.

������ ��� ����
��  �� �� 
������� �� �	��� A/M  ��� �� 
	�	����� (���$�.

����� �	��� /)C* !��� 
�������" �� �����	���� ��� 
�F ������ ��
���	��

�� ��	���à manuale�

•��� 
��������� � ��� ����
  ������  �
����� � �	��$�	�����  ��
���	�� 

� 
	�	����� ��� ��� ��������0

(<�������	* G (�0 �������	$��� ����	��� ��� ��� � ������� 	 1 	 �*

!�" ������� ������
��	��	����� 
�� 	����� �� ������  � �	��� A/M  �

  �� �����	���� ��������� �� ��� 
��������

!�" >�� ��� 
�������  ����� ����	����	�� �� 
���� 
	�	����� ��� ���


������� (<�������	*� �� �	���� ��	��� ' (�*� ������� �� �	���  
��

����
���	�� �� �	���� �� 
	�	����� �� *�*�

!;" ������� ������
��	��	����� 
�� 	����� �� ������  � �	��� A/M  �

  �� ��
�	K �����	 �� 
	�	����� (C������	���� �2)<�* !���

������� 1"�

�Sicurezza

� Inibizione
tasto A/M

Es.impostazione

A/M

A/M
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2.6 Avvio ed interruzione del funzionamento

%• N 
����$��� 	���	�� � ��������
��� �� �������	����� �	�$�	�� ����
�.

��	����� �� 
	�	����� (���)���
* !��� ������� 1"�

%• N 
����$��� ��
���	�� �	 �������� ?8>)<#7� ���� 	 �11�111 ������

%• ��� ��������
��� �� �������	�����  ��
���	�� �� 
	�	����� (���)���
*

�� H % J !���
"� �� ��	�� � ���
  �� &�+ (<#7�* �� 	������

%• ��� ��
���	�� �������	 ��	��� ��� ���
  �
������	�� �	 �	��	$��� �	��
�.

�	�	 !��	�	�0 @� 1��� �1� 1E  ����	�	����� � �	����	�����0

@�1� 1��� �1� 1E" ��� 
	�	����� (C2 	��� ���
* !��� ������� �"� &	 ���.

�����	����� � �	$$���	 ' (1 10 1 1E*�

&�����
�� �������� ������� �	 
������	 	 ������� 
�� ��������
��� ��

��������� ��	��� �� �������	����� �� �����	�����

!�" <�������	�� �� ���� � ��������	�� H J !��� ������� 1" �������	��

�� �	���  � � ��� ��������� ���	��� ����	 ��������� �� �����

!�" ������� �� �	���  
�� �������� �� ��� ������� 1� �� �2 � <� �������

����	����	���

!;" ������� �� �	���  ����,- ��� ����� ����	����	�� H %%% J !
	�	��.

��� (���)���
*"�

!�" ������� �� �	���  
�� ��������	�� H % J !���
"� �� &�+ (<#7�*

�� 	����� � �� �������	����� �� 	�����	�

��� ��	����	�� �� �������	�����  ������� �	 
������	 ����	�	 
�� �������.

�	�� H %%% J !(���*"� �� &�+ (<#7�* �� �
���� � �����	 �� �������	.

������

� Variabile manipo-
lata allo stop

Es.impostazione



��� ����	�� �	�$�	����� ��
������� ����	 �	��	$��� �	��
��	�	 9�	�� �� 
	��	 	

�	��	�� 	 	����	����  �� �������	����� ��
���� �������	�� �� �	���� 	�����

�����	�	����� 
���	 ���	 ������	����� � �� �	���� ����� ���� ��	�	������ 
�D

������ 	� �	���� �
� �	 ������	������

Funzionamento
balance-less
bump-less
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2.7 Regolazione dell’operazione di controllo

%• N 
����$��� �	�$�	�� �� ��� 
���� ��� 
	�	����� (<�� 
����* !��� �������

1"�

%• �����9��  �� ������� �,� ��� ' 
����$��� ������	�� �� ��� 
���� 9�	��

�� 
	�	�����(<�������	* !��� 
�������" ' (3*�

%• ��� �	�$�	�� �� ��� 
����  
������ �� �	���  �  
�� ��������	�� ��

�	���� �����	��� <� �� �	���	 ����
���	����� 
�� �� ������  �� ��� 
����

����� 	������	���

>��������
�� ��������  �� ��� 
���� ���������A ����� �	�$�	�� 	 (31E*

	 (�1E*�

!�" <�������	�� �� ��
�	K �� �������	���� �2)<��

!�" ������� �� �	���  
�� ��
���	�� (�10 �1E*�

%• ��� ��
���	�� �� �������	����� �	��	�� � 
�� ��
���	�� �	��	������

�	 �	��	$��� �	��
��	�	  
������ �� �	��� A/M  
�� 	����� � ������� ��

�����	���� �������A �� ��� �	��	���

%• &	 �	��	$��� �	��
��	�	 ' ����	����	�	 ��� ��
�	K �� �� ��� ������	�� �	

�	��	$���  �	��
��	�	  
������ �� �	���  � � +�
� �� ������  �	

�	��	$��� �	��
��	�	 ����� 	������	�	�

%• ��� �� ��� �	��	�� ��� 
������ ������ ��������	�� 	���� ���� ��� ����.

����	�� 	���� ���  
������ �� �	��� A/M  
�� 	����� � ������� �� ���

�	��	�� ����� 	�����	���

%• �� ������� 	����	���� ���	 �������� � ����	����	����� ��� �������	 ��

��� �	��	���

%• ��	�� �� 
	��	 	� �������	����� �	��	�� 	 	����	����  �	 ��������

$	�	���.����)$��
.���� ��
����� �,� �� 	$$�	�� ���� �	��	����� ���

�

$����,� ���	 �	��	$��� �	��
��	�	�

%• <� �� ��������
� ��	������	����� ��	��� �� �������	����� �	��	�� 

9�	�� ����� ��
������	�	 ��	������	����� ����� ��	����	�� �� �	���� ���	

�	��	$���  �	��
��	�	 
������������� ��
���	�	�

%• N 
����$��� �	�$�	�� �	 �������� /8#7)C/>8/&� ���� 	 �11�111 ������

�Modifica del set
point

Es.impostazione

�Funzionamento
manuale
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�� �	��	��	 �������� ���������	 �� �������	����� �	��	���

OFF ON

A/M

0

Variabile manipolata (%)

Punti ammortizzati

Manuale

Auto

Tempo
Variabile manipolata commutata

Interruzione
dell’alimenta-
zione

%• &�/# !	���������" ��� 
�F ������ �������� �� ���
��	����� ' 	�����	�	
� ��	��� �� ��������� 7>)7LL�

%• ��	�� �� ������ ��	���������  � 
	�	����� ��+ �����	�� ������� ��
�.
��	�� 	����	���	����� �	�$�	�� ����	�	����� �	 �	��	$��� �	��
�.
�	�	 
�� �	����	�� �� �	�	���������,� !(����� �� ����� ������*" ��
������	 	 ��������	��� +��	��� ��	���������  �� &�+ /# �	�
����	�

%• ��F ������ ��������	�� �� �1E/# � �� �11E/# ���� ����� ������ ���	
�	��	����� C2� <
������	�� H J � H J  ���
�����	�����  ��� 
	�	.
����� “����������)�	�����	����� /#* !��� ������� �"�

%• +��	��� �� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  ����	��� ��
�11E/# 
�F ������ ��������� ����� H J !�1E/#" ��� �	�A ����	.
����	���

%• ��� 	�����	�� ������������ /#  �
������	�� H %%% J !(�	�����	�����

/#*"�

��� ��
���	�� �� ����� ������ ���	 �	��	����� C2 ��� �1E  ��������	�� ��
�1E/# 
�� �������� ��	��������� ��� �� ������	����� 	� ������� �����.
9��  �� ������� �,� ��	��������� ���,��� 
�D ���
� � ���������� ���
����
	� �11E/#�
�� ���
� � �����	����� �� ����� ������ �	��	 �� 	���	���� �������������� /#
�	 ���	����� !+2" ' �� �1E �� ���� ��	�	�

deviazione all’avvio dell’ese-
cuzione AT  > = 10%
fondo scala

deviazione all’avvio
dell’esecuzione AT < 10%
 fondo scala

Ciclo limite della 
variazione MV 40%

Ciclo limite della variazione
MV 40%

Set point

Avvio dell’esecuzione AT Termine di AT Avvio dell’esecuzione AT Termine di AT
Tempo Tempo

deviazione 10%
fondo scala

deviazione 10%
fondo scala

 

Set point

�Autotuning (A.T.)

� 40%AT



��	�� �� �	�	���������,� � ��������� ���� ��A ����  � 
	�	����� ��+ 
������ ������

��
���	�� �����	������

� 
	�	����� ��+ �� ��
���	�� ��� 
	�	����� (=	�	 
��
������	��* !�"  (/�����

������	��* !�" � (/����� ����	���	 * !+" !��� ������� �"�

��� � ���	��� ��� �	�
� � ��
���	����� � 9����� 
	�	�����  ����� �	
����� � C��

������� � !
	���	 �6"�

I parametri PID

 E5CK MANUALE DI PROGRAMMAZIONE

20

��� ��
���	�� �� ����� ������ ���	 �	��	����� C2 �� �11E  ��������	��

�11E /#  ���O �� ����� �� ���
� � ���������� /# �� ��� �� ���� 
��$����


�� �� ������	����� �� �	���� � 
��������

Set point

Avvio dell’esecuzione AT Termine di AT
Tempo

Ciclo limite della variazione
MV 100%

�� 9����� ����
��  ����� �������� �� �1E/#�

!�" <�������	�� H J !��� ������� �" �������	�� �� �	���  � �

��� � ���	��� ����	 ��������� �� �����

!�" ������� �� �	���  
�� �������� �� ��� ������� �� 2���� ����	���.

�	�� �� 
���� 
	�	����� ��� ��� ����
 H %%%% J (����������)�	�.

����	����� /#*� �� 9����� ����
��  ����
���	����� �� 
	�	����� ' H

%%% J (�	�����	����� /#*

!;" ������� �� �	���  
�� �
������	�� H J�

!�" �� &�+ /# �	�
����	 � �����	 ������������ /#� ��	�� �� �
���� ��

&�+ /# !���� �������������� /#"  �� 
	�	����� ������	 	����	���	.

����� �� H %%% J !(�	�����	����� /#*"�

�������  ������ ' ��	�� 	��,� � ����@������ ����K !<#" �,� 
��.

����� �� �	����� 	����	���� �� 
	�	����� ��+ 		��� 	� ����������

�����9��  �� ������� �,� �	 �������� <# �������	 ����	��� ��	���

�� ��������� ��� �������� � ���
��	���	� ��� ��������� ������	�����

����� <#  ����� 
	���� 36 � �1��

� 100%AT

Es.impostazione

Esecuzione AT

1 secondo
min.
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CAPITOLO 3
FUNZIONAMENTO

������ �	
����� ������� � 
	�	����� ���	���� 	����������� ���������

&������ 9����� �	
����� � �	�� ����������� 	��� ���������� �� 
	�	�����

��� �	
����� ��

;�� <�������� �� ����� � ��������� ��� � � � � � � � 

;�� ?���������� ���� ��������� �
��	���� ��� � � � � 

;�; 8������� ���� �������� �
����	�� �5� � � � � � � � � 

;�� &=/ �:� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

;�� �	��$�	����� ;�� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 
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3.1  Selezione del metodo di controllo

�� ��������� �� ����	�	����� � �� �	����	����� ' 	����	�� 9�	�� �� ��.

��� 
��
������	�� � �	����	����� ' 	�����	�� ���� ��	�	��

<�������	�� �� ����� � ���������  ��
���	�� � 
	�	����� ������ �	

�������� �	$���	� !�����
���	����� �� 
	�	����� 
�� �� ����	�	������"

Parametro
Metodo 
di controllo

Designazione
uscita  controllo 1

Designazione
uscita   controllo 2

Funzione
diretta/inversa

 Controllo riscalda-
mento (Standard)

Uscita di controllo
 (riscaldamento) – Funzione inversa

Controllo  raffredda-
mento (Standard)

Uscita di controllo
 (raffreddamento) – Funzione diretta

Controllo riscaldamento
e raffreddamento

Uscita di controllo 
(riscaldamento)

Uscita di controllo
 (raffreddamento) Funzione inversa

��� ��������� ���	��� ����	 �����	����� ���� ������  ����� ��; ��
���	.

����� ���� �	�	���������,� � �����	 !
	���	 ��"�

%• <�������	�� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  �� 
������ ���.

����	�� � 
	�	����� ($	�	 ����	* � (������������ � �	����	�����*�

&	 $	�	 ����	 ' ��
���	�	 ��� �� ��� 
���� 	� ������� &	 �	��,���	 ���	

$	�	 ����	 ' �� �	���� ��
���	�� ��� 
	�	����� *$	�	 ����	* !���
������� �"� &���
���	����� � �� �	���� 
������� �����	 ��	 $	�	 ����	 

������ 9����	 � �� �	���� ���	���� �����	 ��	 $	�	 ����	

���	�

0 PV 0 PV

Uscita Uscita

Banda morta: 
larghezza banda morta 
= positivo

Banda sovrapposta:
larghezza banda morta
= negativo

Lato
riscaldamento

Lato
raffreddamento

Set point Set point

Lato
riscaldamento

Lato
raffreddamento

<� �� �	�	���������,� ����	�	����� � �	����	����� �� ������	 	 ���.
�����	�� ���� �	��� ������ 	 ��� 
���� �������� �	�	���������,� � ���.

������ �����	����� ��� ��� ������ 
	�	����� ��+  �����	�� �	 $	�	 
��
��.

����	�� !� �	�� �	����	�����" ��� �� ������������ � �	����	������ ���

�� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  � ��� �	�� ����	�	����� �

�	����	����� �� �	����	0
&	�� ����� � G �P &	�� �	���� � G ������������ � �	����	����� �  �

%• ��� �� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  �������	 ���	 �	��	$���
�	��
��	�	  9�	�� �� �������	����� �� �����	���� ����� ����������

�
��� 	� �	���� ��
���	�� ��� 
	�	����� C2 	��� ���
 !��� �������

�"  ���� ��� ��������� ��	�	��

%• <� ������� �,� ��� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  �	 �	��	$���

�	��
��	�	 ��� �	�� �	����	����� ' �������	�	 �� �	���� ���	���� 
��

�	����� � ����������	� ��	�� �	 �	��	$��� �	��
��	�	 	��� ���
 ' ��

�	���� ���	����  ' 
�����	 ����	��� ��� �	�� �	����	����� � 9�	�� ' ��

��
���	�� �	 $	�	 ����	

���	  �	 �������� � $	�	���.����)$��
.���� 	����	 ���


	��	���� ��	 �� �������	����� �	��	�� � 	����	���� ��� 
�F �������	���

Commutazione
con funzionamento
manuale

�Riscaldamento e
raffreddamento 

� Banda morta

� Coefficiente di
raffreddamento

� Variabile
manipolata
allo stop



CAPITOLO 3 FUNZIONAMENTO

23

�	���� 
������� ����	��� �� 9����� ����	�	������ <� �	 
����
���	����� '
(1* �� �	� �	�� �	 �	��	$��� ��� ����� 
�����	 �� ������� �� �� �	���

%• &	 ������	����� ��	 �� ��������� 	 	����� ��+ 
�������	 � �� ���������

7>)7LL ' �������� ��� �� 
	�	����� (��+)7>)7LL* !��� ��
	�.

�����"� ��	�� 9����� 
	�	����� ' ��
���	�� ��  H %%% J  ' ��������	��

�� ��������� 	 	����� ��+ 
�������	  9�	�� ' ��
���	�� �� H J

����� ��������	��  �� ��������� 7>)7LL� �� ��	��� ' H %%% J�

%• >�� ��������� 7>)7LL  ����������  ' �������	�	 
�� ��	$�����	�� �� �������	.

����� 9�	�� �� 
	��	 	 7> 	 7LL � ��������	� �� �	���� ������������

������� ��	��� �� ��������� 7>)7LL ' ���� ���
��������� *���������*

&� �������� �����	 � ��������� !����	�	�����" � �����	 � ��������� !�	�.

���	�����" ���� ��
���	�� ���
�����	����� ��� 
	�	����� *��������

!����	�	�����"* � *�������� !�	����	�����"*�

%• >�� ��������� ��	�	� !��������� ����	�	����� � �	����	�����" 

���������� 
�F ������ ��
���	�	 ���� 
�� �� �	�� ����	�	������

ON

OFF PV

Isteresi (riscaldamento)

Set point

%•  >�� ��������� ����	�	����� � �	����	����� ' 
����$��� ��
���	�� ��	

$	�	 ����	� �� 9����� ��� ' 
����$��� �� ��������� 	 ; 
���������

ON

OFF PV

Isteresi (riscaldamento)

Lato riscaldamento

Set point

Lato raffreddamento

Isteresi  (raffreddamento)

Banda morta

Simbolo Nome parametro: modo Descrizione

Designazione di uscita controllo
1: setup

Per specificare il metodo di con-
trollo

Designazione di uscita controllo
2: setup

Per specificare il metodo di con-
trollo

Funzione diretta/inversa: setup Per specificare il metodo di con-
trollo

Banda morta:
livello 1

Controllo riscaldamento e raffred-
damento

Coefficiente di raffreddamento:
livello 1

Controllo riscaldamento e raffred-
damento

�Controllo
ON/OFF

� Isteresi

Parametri
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3.2 Restrizioni delle condizioni operative

� �	���� ������ ��
������ � ��������� ���	 �	��	$��� �	��
��	�	 
������

������ ������ 	� �����	���� C2 � ������������ ����	��� ���	 �	��	$���

�	��
��	�	  
�F ������ ������ 	� �����	���� � ���������� ����	��� C2�

� �	���� ������ ��
������ � ��������� ���	 �	��	$��� �	��
��	�	 ���� ��
�.

��	�� ��� 
	�	����� (������ ��
������ C2* � (������ ��������� C2* !���

������� �"� ��	�� �	 �	��	$��� �	��
��	�	 �	����	�	 	������� ��� ������	

��� �	�
� �� �����	���� C2  �� ������ �������� �
����� 	� �	���� ��
�.

��	�� � �	�� 
	�	������

100

0
PV

Uscita (%)

Valore limite superiore MV

Valore limite inferiore MV

>�� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  �	 �	��	$��� �	��
��	�	 ���

�	�� �	����	����� ����� �������	�	 �� �	���� ���	���� 
�� �	����� �

����������	� �� ������ ��
������ ' ��
���	�� 
�� �� �	�� ����	�	�����

!�	���� 
�������" � �� ������ ��������� 
�� �� �	�� �	����	����� !�	����

���	����" ���� �����	�� ����	 �����	 ���������

100

PV

Uscita (%)

Valore limite superiore MV

Valore limite inferiore MV

Lato
riscaldamento

Set point

Lato
 raffreddamento

�� 
	�	����� *������ � �	�$�	����� C2* !��� ������� �" ��
���	 �	 �	�.

���	 �	��	����� 	�����	 �� �� ������ ���	 �	��	$��� �	��
��	�	� <� ��	

������	 ����	 �	��	$��� �	��
��	�	 ��
��	 9����� 
	�	�����  �� �	����

�	����	�� 	������� �� ������� �	�$�	�� �� �	���� ��� 9����� ������ ��	.

$����� �� 9����� 
	�	������

100

0

Uscita (%)

Punto di commutazione

Tempo

Valore limite di incre-
mento unitario MV

1 secondo

�Restrizioni della
variabile
manipolata
� Limitatore MV

� Limitatore di
incremento 
unitario MV
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� �����	���� ���� ��	����� � ��� 
������ ������ ��
���	�� �� 
������	 ����

�������� ���������0

%• ��	��� �� ��������� 7>)7LL

%• ��	��� ������������ <#

%• ��	��� ������������ /# !���� ��� �����	���� � ���������� ����	��� C2"

%• ��	��� �� �������	����� �	��	��

%• 9�	�� ����
��	����� ����� ���������	

%• �� �	�� � �������

�� �	�
� � ��
���	����� �� ��� 
���� ' �����	�� 	 �� �����	���� �
��������

� �	���� ������ ��
������ � ��������� � �	�� �����	���� ���� ��
���	�� ���
��.

���	����� ��� 
	�	����� *������ ��
������ ��� 
����* � *������ ��������� ���


����* !��� ��
	������"� <� ������� �,� 9�	�� �� �����	���� �� ��� 
����

����� ��
������	��  �� ��� 
���� ����� 
���	�� ����	�	����� 	� �	���� ������

��
������ � ��������� �� �����	���� ��� 
���� �� �� ��� 
���� ��
��	 �� �	�
�

�� �����	����� �������  9�	�� �� ��
� � ��������  ������A � ���
��	���	

� �� �	�
� ��	�	 !�������" ������� ������	��  �� �����	���� �� ��� 
����

����� 
���	�� ����	�	����� 	� �	�
� ��	�	 !�������"�

Valori limite superiori ed inferiori scala (sensore)

Portato al
nuovo valore
limite supe-
riore

Campo scala (sensore)

SP

Set point Valori limite superiore ed inferiore limitatore di ampiezza

Limitatore set point

Campo di  impostazione

Portato al valore limite superiore

Tipo di ingresso modificato

SP

A
�

B
�

C B
�

��� �	 �������� �	�
	 <�  �� �����	���� �������	 �� $	�� 	� �	���� !���


���� ��	��� �	 �	�
	 <�" �����	�� 	 �� ���������� ����	��� ������ �,�

��� �� ��� 
���� ������	��� �� 
����� � �����	����� �� ��� 
���� ��	���

�	 �	�
	 <� ' ����  *�	�
	 <�*�

SP

Set point

Rampa SP

Valore impostato
rampa SP

Unità di misura rampa SP

Tempo

Punto di commutazione

� Condizioni di
funzionamento
dei limitatori

�Limitatore  set
point

�Rampa SP
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&����������� ����	��� ��	��� �	 �	�
	 <� ' �
������	�� ��� � 
	�	�����

“�	���� ��
���	�� �	�
	 <�* � “����A di �����	 �	�
	 <�*� ��� “�	����

��
���	�� �	�
	 <�* su “1 !��	���"*  �	 �������� � �	�
	 <� ' ��	����	�	�

�� ��� 
���� �	��	$��� ��	��� �	 �	�
	 <� 
�F ������ �������	�� ��� 
	�	.

����� (��� 
���� ��	��� �	 �	�
	 <�* !��� ������� 1"�

� �����	���� ���� ��	����	�� � ��� 
������ ������ ��
���	�� �� 
������	

���� �������� ���������0

<� �	 �������� �	�
	 <� ' 	����	�	 9�	�� ��	������	����� ' 7> � �� 
	��	

�� *���* 	 *���
*  �� �	���� � 
������� 
�F �	���������  �� ��� 
���� �
�

�	 �	�
	 <� 
��
��� ���� 9�	�� �� ��� 
���� ����� ������	��� �� 9�����

�	�� ���
��	����� ����� �������	 �������	�� �� �	���� � 
������� ����

	� ��� 
���� 
���	 ���	 ������	�

&	 �������� ���	 �	�
	 <� �	�$�	 �� $	�� 	��	 ���	����� ��	 �� �	���� �


������� � �� ��� 
����

SP

PV

SP

PV

PV <  SP PV > SP

Set point
Rampa SP Rampa SP

Incremento
unitario uguale

Set point

Alimentazione ON

Tempo Tempo

Alimentazione ON

%• &����������� ����	��������� �����	 �
� �	 ���� ���	 �	�
	 <��

%• ��	�� �� �����	���� ' �� ��	���A �	��	��  �� ��� 
���� �	�$�	 �����.

��	����� ����,- ������	 �	 �	�
	 <��

%• �� �	�� � ������  �	 �������� �	�
	 <� ������	 ��	$����	�	�

Simbolo Nome  parametro:  modo Descrizione

Limite superiore MV: livello 2 Restrizioni variabile manipolata

Limite inferiore MV: livello 2 Restrizioni variabile manipolata

Limite incremento unitario MV:
livello 2

Restrizioni variabile manipolata

Limite superiore impostazione SP:
espansione

Restrizioni impostazione SP

Limite inferiore impostazione SP:
espansione

Restrizioni di configurazione SP

Valore imposto rampa SP: livello 2 Restrizioni di variazione SP

UnitA di misura rampa SP: livello 2 Restrizioni di variazione SP

� Operazione
all’avvio

� Restrizioni
durante la rampa
SP

Parametri



>�� �� ' ����� � 
������A ������������� � ������ � ����� �
��	����� �� �	���� �����.

9��  
���,- ���������� � ������ � ���)���
 � 	���)�	��	�� ��� ������ �������� ��

��� ���� ��	�� 7>)7LL  � 
	�	����� ���� �������� 	����������� � ������ 	��,� ��

����	 � ������	�� ����
���	����� ��� � �	����

Ingresso di evento
e funzionamento
tasti
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3.3 Utilizzo delle funzioni opzionali

%• ��� ��������� ���	��� ����	 �������� � �������	����� �	�� �����������

	� �	
����� � *8������� ���	 �������� � �������	�����*�

%• ��� �������	�� �� �������� � ������  	��������� �� ����� � ��������

!��;.��="�

%• N 
����$��� ��������� ��	 ��� �������� 
�� ���������� � ������0

���)���


	���)�	��	��

������ ��� 
����

%• ��	�� �� ��������	 ��	 �������� �
����	��  $�����	 
���	 ��	$����� ��

��	�� �	 �������� � ������ ��� 
����� N 
����$��� ��������	�� �� 	���� ��

�������� ���� �� �	 �������� � ������ ��� 
���� ��� ' �� ����

%• ��	�� �� �������	 �	 �������� � ������ ��� 
����  �� 
	�	����� (���.

����� � ������ ��� 
����* !��� �
�����" �	 ��
���	�� ���� (�0 7>*�

��	�� �� �������	�� �� 	���� ��������  �	�� 
	�	����� �	 ��
���	�� ����

(10 7LL*�

%• ��	�� ����� �
������	�� ���������� � ������ ������ 	��	 �������� �

������ ��� 
����  ���������� � ������ �	 �
������	�� ��� �� 
	�	�����

*�����	����� �������� � ������  �* !��� �
�����"�

&	 �	$���	 �������� �����	 �	 ���	����� ��	 �� ��
���	����� �� 
	�	��.

��� � �� �������� � �������� � �������

Imposta-
zione Funzione

ON : stop /OFF : run

ON : manuale /OFF : auto

%• ��	�� ���������� � ������ ' 7>  �� �����	���� ' ����� � �� &�+ *<#7�*

�	�
����	*� �� ��������� ������������ � ������ ' ��
����� ��� 
	�	��.

��� (���)���
* !��� ������� 1"�

%• ��	�� ���������� � ������ ' �� *7>*  �� �����	���� ' ��
���	�� 
�� ��

�������	����� �	��	��  � �� &�+ *C/>8* �	�
����	�

%• C�����	�� ���������� � ������ 7>)7LL 9�	�� �� �����	���� ' 7>�

� Ingresso 
di evento

� Designazioni di
ingresso

0 1

Secondo set point

Run/stop

Auto/manuale

Secondo
set point

� Run/stop

� Auto/manuale
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%• � ��� 
���� ��
���	�� ��� � 
	�	����� *��� 
���� 1* � *��� 
���� �* !���
������� �" 
������ ������ ������	��� >�� ' 
����$��� ��
���	�� 9�����

	�	����� �� ��� ' ��������	�	 �	 �������� � ������ ��� 
�����

%• �� ��� 
���� 
�F ������ ������	�� ���� 	 �11�111 ������

%• ��	�� ���������� � ������ ' 7LL �� �������	 �� ��� 
���� 1  9�	�� ' 7>
����� �������	�� �� ��� 
���� ��

%• C�����	�� �� ��� 
����  �	�$�	 �� ��� 
���� �� 
	�	����� ��������	���

%• �	��	�� 	 (��� 
���� 1* 	 *��� 
���� �* �	 �������� �	�
	 <�  ' 	����	
�� 	$����	�	� &�����
�� �����	 �	 �	��	����� �� ��� 
���� 	 1 	 �� 

OFF ON

SP

Set point 1

Set point 0

Ingresso di evento

Tempo

Rampa SP

%• ��� �������	 � ��	����������  	��������� �� ����� !��;.��L"�

%• N 
����$��� ��������	�� �� �������� ���� ��� 
	�	����� *��
� �����	 � ��	.
����������* !��� �
�����" ���� ������ � ��	����������0

<�� 
����
<�� 
���� ��	��� �	 �	�
	 <�
2	���� � 
�������
2	��	$��� �	��
��	�	 !����	�	�����" �
2	��	$��� �	��
��	�	 !�	����	�����"
&���
���	����� � �	$$���	 ' � ��� 
�����

%• &������	 � ��	���������� 
�F ������ ������	�	 �� $	�� 	��� ��
���	�����
�� 
	�	����� *������ ��
������ �����	 � ��	����������* � *������ ����.
����� ������ � ��	����������*� N 
����$��� ����
���	����� � �� �	����
������ ��
������ 
�D $	��� �� �	���� ������ ���������  �� ��� 	 ��������
��	 �������� ������	� ������� �	 ��	�	 
�F ������ �����	 ��� � ������ ��
�.
����� � ��������� �
������	�� 
�� ���� 	���  &�����
�� �������� �����	
�	 �������� ���	 �	��	$��� �	��
��	�	�

(mA)

20

4

20

4

0 100

(mA)
Uscita di trasferimento Uscita di trasferimento

Riduzione inversa Scala estesa

Limite superiore
uscita di trasferi-
mento: 0

Limite inferiore
uscita di trasfe-
rimento: 100

Variabile
manipo-
lata (%)

Limite inferiore
uscita di trasfe-
rimento: 10

Limite superiore
uscita di trasferi-
mento: 80

Variabile
manipolata (%)

Simbolo Nome parametro: modo Applicazione

Funzione di secondo set point: opzione Funzioni ingresso di evento
Designazione ingresso di evento:
opzione

Funzioni ingresso di evento

Set point 0 : livello1 Secondo set point

Set point 1 :livello 1 Secondo set point

Tipo di uscita di trasferimento: opzione Designazione dell’uscita di trasferimento
Limite superiore uscita di trasferimento:
opzione

Riduzione uscita di trasferimento

Limite inferiore uscita di trasferimento:
opzione

Riduzione uscita di trasferimento

� Funzione di
secondo set
point

�Uscita di 
trasferimento

�Uscita di 
trasferimento
variabile

Parametri
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3.4 LBA

%• &	 �������� &=/ !	��	��� 
�� �������������� �� �������� � ���������"


�F ������ �������	�	 ����	��� 9�	�� ����� 	�����	�	 ���� �����	�

�����  �	 �������� &=/ ��� �������	 �� �	�� � ������ � ������	 � �

������ �� ������������ /)+�

%• &=/ !	��	��� 
�� �������������� �� �������� � ���������" ' ��	 ��������

�,� ����	�	 �	 
������	 � �� ������ ��� ���
 � ��������� ��� �� ����	��

� 	��	��� 9�	�� �� �	���� � 
������� ��� �	�$�	 ��� �	 �	��	$��� �	��.


��	�	 �� ��� ��	�� ������ � �	������ +� ����������	  �	 �������� &=/


�F ������ ��	�	 
�� ������	�� �� �	��������	����� �� ���
 � ���.

�������

%• >���	������  9�	�� �������	 ' ��
���	�	 	� �	����� � 	� ������  ��

�	���� � 
������� 	�����	 � ��������� �
� �� ����� ���
�� &������	

&=/ ' 	����	 �� �� �	���� � 
������� ��� �	�$�	 ����	 �������� 
�����.

���	 �
� �� 
����� ��	$�����  ���� *���
� 
�� �� �����	����� &=/*�

%• &	 �������� &=/ �����	 �	�����	 ����	$���  9�	�� �� �	���� � 
�������

������	 ���������������� 	 �	��	 ���� �	�	���������,� �� ������	�

&�	�
����	 �� �����	����� &=/ ' �	�� 	 ���������� �� �������� �����	.

����� ���� ������,� ���	���� 	��������	� &� ������,� ��������� 	���	�.


����	 �� ���
� 
�� �� �����	����� &=/ ��� ���� �������	�� �	���

%• &�����
�� �������� ������� �� �	�� �  ������������ ���	 ���������	 �

����	�	����� ��� �����	 � ��������� 	����	�

PV

LBA=ON

Tempo per il rilevamento

Ampiezza del rilevamento LBA

Uscita

Tempo

Interruzione della resi-
stenza di riscaldamento

LBA LBA

Tempo per il rilevamento

%• �� ��������� &=/ ' �������� �� ���� ������� &=/ ��� �����	 �	����	�

>���	 �����	 	 �������	 �� �	���� � 
������� !�2" ����� ������	�� ����.

�������� ��� 
���� ���
� � ���������  ���O &=/ ����	 7LL�

%• >�� ������ ���
� � ��������� ��	������ �� �	���� � 
������� ����	��

	��	 ����	 ��	������	�	 ' ����	��� ������ ��������	 �,� ��	�
����	 ���	

������	 ' �	������ ����	�
����	 �� �����	����� &=/ � �������	 &=/

����	 7LL�

%• <� �� ����	�	���� �� ��	��	 ��� 
���� �����	�� ����	 �����	  �� �	���� �


������� *���������*� +� ����������	 �� ������� �,� *�� �	���� � 
��.

����� ��� 	�����	* ��� ������ ���
� � ��������� � �������	 &=/ �	 7>�

� Tempo di
rilevamento LBA

� Ampiezza del
rilevamento LBA

� Esempio di 
rilevamento LBA
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%• �� ���
� 
�� �� �����	����� &=/ ' ��
���	�� 	����	���	����� ��� 	���.

������ !������� 
�� �� ��������� ����	�	����� � �	����	�����"�

%• <� ��� ' 
����$��� �������� �� ���
� 
�� �� �����	����� &=/ �����	��

��� ��	���������  ��
���	�� �� ���
� ��� 
	�	����� *���
� 
�� �� �����	.

����� &=/* !��� ������� �"�

%• �� ���
� 
�� �� �����	����� &=/ �	 �	����	�� ���� �����0

!�" ��
���	�� �������	 	� �	������

!�" C����	�� �� ���
� ������	��� 
���,- ��	�
����	 ���	 ������	 �	�.

�����	 ��	�
����	 �� �����	����� &=/ !��	���0 1�� E ���� ��	�	"�

!;" /������� ���� ���
� 
�� �� ����������� &=/ �� �	���� �

��

���
���� 	� ���
� � �����	������

PV

0.2%FS

Tempo di  misurazione

Rilev. LBA = Tm X 2

Uscita

Tempo

Simbolo Nome parametro: modo Applicazione

Esecuzione/cancellazione: livello 1 Impostazione automatica
tempo di rilevamento LBA

Tempo di rilevamento LBA: livello 2 Impostazione tempo di rileva-
mento LBA

Ampiezza di rilevamento LBA: espansione Modifica ampiezza del tempo
di rilevamento LBA

� Impostazione
rilevamento LBA

� Determinazione
rilevamento LBA

Parametri
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3.5 Calibrazione

%• ��� �	��$�	�� �� �����	���� ����  ��������	�� H %% J ���  ���� 
�� ����.

����	�� �� ��� �	��$�	������ H %% J ����� ����	����	���

%• �����9��  �� ������� �,� ��� ' 
����$��� ����	����	�� H J 9�	��  
��

����
��  �������� ��	 �	��$�	�� �� �����	���� ���� 
�� �	 
���	 ����	�

<� 9����� 	��	�  ����� ����	����	�� H %% J ��
���	�� �� 
	�	�����

*��������	* !��� 
�������" �� (1*�

%• � 
	�	����� �� ��� �	��$�	����� ���� ��������	�� ���� �����0

0... 10V0... 5V 1... 5V

Termocoppia

Termocoppia 1

Uscita di trasferimento

Salvataggio dati

Termoresistenza al platino Ingresso in tensioneIngresso in corrente

Termocoppia 2

Termocoppia 1 :   K1/J1/L1/E/N/W/PLII

Termocoppia 2 :   K2/J2/L2/R/S/B/T/U

Termoresistenza al platino : JPt100/Pt100

Solo quando viene
utilizzata l’uscita di
trasferimento

%• ��� ��������	�� �� 
	�	����� �����	��  
������ �� �	��� � � 
	�	��.

��� ������� ����	����	�� ���������� ��������0
�	��$�	�����  ���� �������� → �	��$�	����� �����	 � ��	���������� →

<	��	�	���� �� 	�� � �	��$�	�����

<� �� �����	���� ���� ��� ,	 �������	 � ��	����������  �	 �	��$�	�����

���������	 � ��	���������� ����� ������	�	 	����	���	����� 	��	 
��.
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��	��	����� �	��	���
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%• � 
	�	����� ���� ����	����	�� ��� ��
�	K �� � � �� �	���� � 
������� '

����	����	�� �� �	�	����� ��	����	�� ��� ��
�	K �� ��

%• >���	������  �� �	���� � 
������� �	�$�	 � ����� ������ �� �	���� � 
��.

����� �	�
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��  9�	�� �� ������ �� ������� 
�����	 ��	

���	����� �� �	���� ���
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� � �	��$�	������

%• ��	�� �� ��
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������� �	�
����	  � 	�� �� �	���� �


������� ��� ������� �	��	�� 	��,� �� ' 
������ �� �	��� �

%• +�
� �,� �� �����	���� ���� ' ��	�� �	��$�	�� 	���������  H %%% J ' 
��.

����� 	� �	�	����� (�* 9�	�� ����� ��������	�� �� ��� �	��$�	������

%• �	��$�	�� ������ �� ��
� � �������

�	  ���

� � !��  Q�  &�  �  >  R 

�&��" � ���

� � !��  Q�  &�  ?  <  =  #  8"�

%• +��	��� �	 �	��$�	�����  ��� ��
���� �	 $	�� � �	 
	��� ��
������ �� ����.

�	����� >�� ����	�� ������� � ������	�� � �������� !�� 3 � 5" � �� �����.
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2���� �������	 �	 �	��$�	����� � ��	 �������

�	 9�	�� ' ��

���	�	

�������	 � ��	����������� �� �	�� �����	��� �������� �� �	�� 	 !5" 	 !�1"�

!�" ��	�� ����� ����	����	�� H %%% J  	

	�� �� ���
�����	���� 	 ;1
������ ��� ��
�	K �� � � �����	 �� ����������

!�" ����	 � �����  �	��$�	�� ���������� 
�����
	��� ������� �� �	���

�	��� 
�� ����	����	�� H J !��
�	K � �	��$�	����� �1�2"� ��
�.

��	�� �������	 <#2 	 �1�2� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K �� � �� ' ��	$�.

����	�� !������	 � 	����� �����" 
������ �� �	���  
�� �	��	�� ���.


��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!;" ������� �� �	���  
�� ����	����	�� H J  !��
�	K � �	��$�	�����

7�2"� ��
���	�� �������	 <#2 �� 7�2� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K

�� � �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

�	��	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!�" �	��$�	�� ���������	����� �� ���
���	���� �� ������ ����� ���.

���� �� �	���  
�� ����	����	�� H J !��
�	K � �	��$�	�����

;�1�2"� ��
���	�� �������	 <#2 �� ;�1�2� ��	�� �� �	���� ���
��
�	K �� � �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ ��

�	���  
�� �	��	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!�" ������� �� �	���  
�� ����	����	�� H J !��
�	K � �	��$�	�����

1�2"� ��
���	�� �������	 <#2 �� 1�2� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K ��

� �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

�	��	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!3" �	��$�	��  ������  �� �	���� � ���
���	������ <������	�� <#2 � 	$���.
�	�� �	 �������

�	 �� ���
���	���� �� ������ ����� +��	���
������������ ��������	�� �,� �� �	$�	���� �� <#2 ��	 �������	��� /�����.
�	��� �,� �� ���
���	���� �� ������ ���� ��	 �� 1�� � 
������ ��

�	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	����� 
�� ��

�	���� � ���
���	�����"� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K �� � �� ' ��	$�.

����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
�� �	��	�� ���.
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!5" �	��$�	��  ���������	�����  �������	 � ��	����������� <� �������	 �
��	���������� ��� ' ��

���	�	 
	��	�� 	��	 �	�� !��"� ������� �� �	���

� �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	����� �1�/"�

!6" ��
���	�� �������	 �� �1�/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	
�,� �� �	���� � �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����
' (�1�/*�

!:" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

��/"�

!�1" ��
���	�� �������	 ��/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ��������

��� ���������� ����	��� / �������	  �� ��
�	K ����	 �,� �� �	���� 	 ��
����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	����� ' (��/*�

!��" ������� �� �	���  ����,- �� ��
�	K �����	 �� �	��	�	���� �� 	���

������� �� �	��� � �� ��
�	K �� � �����	 H %% J  � �� ������ �
�

� 	�� � �	��$�	����� ������� �	��	�� ����	 ������	 ������	� ���.

���� �� �	���  9�	�� �� ��
�	K �� � �����	 H %%% J  � 	�� � �	��.
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���	���� �� ������ ���� ��	 �� 1�� � 
������
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!��" ������� �� �	���  ����,- �� ��
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������� �� �	��� � �� ��
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������ �� �	���  
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!;" ������� �� �	���  
�� ������	�� H J !�	��$�	����� 1Ω"� �����.

�������	�� � ������	�� 3  5 � 6� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K �� � �� ' ��	.

$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
�� �������.

�	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!�" �	��$�	��  ���������	�����  ���������� =@=�� C�����	�� �� �	$�	����
���� ������

10

9

8

7

6

selettore a 6

�������	�� ������	����� �	������	�� ��	 � ������	�� 3 � 5 � �� ���������

	 3� ������	�� � ������	�� 3 � 6�

!�" ������� �� �	��� 
�� ����	����	�� H J !��
�	K � �	��$�	�����

�1Ω"� ��
���	�� �� ��������� 	 3 �� �1Ω� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K

�� � �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!3" ������� �� �	��� 
�� ����	����	�� H J !��
�	K � �	��$�	�����

1Ω"� ������������	�� � ������	�� 3  5 � 6� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K

��� �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

� Calibrazione

Continua alla pagina
seguente

Modifica
cablaggio

Terminali 6,7 e
8 cortocircuitati

Terminali 6,7 e
8 cortocircuitati
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!5"  �	��$�	��  9����  �������	 � ��	����������� �� �	�� �����	���  
	��	��

	��	 �	�� !��"� ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K

� �	��$�	����� �1�/"�

!6" ��
���	�� �������	 �� �1�/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	

�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����

' (�1�/*�

!:" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

��/"�

!�1" ��
���	�� �������	 �� ��/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	

�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����

' (��/*�

!��" ������� �� �	���  ����,- �� ��
�	K �����	 �� �	��	�	���� �� 	���

������� �� �	��� � �� ��
�	K �� � �����	  H %% J � �� ������ �
�

� 	�� � �	��$�	����� ���� �	��	�� ����	 ������	 ������	� �������

�� �	���  9�	�� �� ��
�	K �� � �����	 H %%% J  � 	�� � �	��$�	�����

������� ���	��	���

!��" 2���� ���
���	�	 �	 �	��$�	����� ���	 ��������������	 	� 
�	�����

������� �� �	���  
�� ��
���	�� �� ��
�	K �� H %%% J�

Dalla pagina precedente
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�Calibrazione dell’ingresso in corrente

� Preparazione

100–240Vc.a.~
5

4

3

2

1

10

9

8

7

613 14

11 12

STV

DMM

%• >���	 �����	 
��������  <#2 �� ��������� 	 ��	 �������� � ��������)���.

����� �������	� � +CC �	

������	 �� ���������� ����	�� � 
����.

������ �����9��  �� ������� �,� +CC ' ������	��� ����	��� 9�	�� '
��

���	�	 �������	 � ��	�����������

������ ����
�� ������� �	 �	��$�	����� � �� �������� �� �������� 9�	��

' ��

���	�	 �������	 � ��	����������� <� �������	 � ��	���������� ��� '

��

���	�	  �������� �� �	�� 	 !�" 	 !5"�

!�" ��	�� ' ����	����	�� H %%% J  	

	�� �� ���
�����	���� 	 ;1 ������
��� ��
�	K �� � � �����	 �� ����������

!�" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

�1�/"� ��
���	�� �������	 <#2 �� �1�/� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K

�� � �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!;" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

1�/"� ��
���	�� �������	 <#2 �� 1 C/� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K

�� � �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!�" �	��$�	��  ���������	�����  �������	 � ��	����������� <� ��� ' ��
.

���	�	 �������	 � ��	����������  
	��	�� 	��	 �	�� !6"� ������� ��

�	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	����� �1�/"�

!�" ��
���	�� �������	 �� �1�/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	
�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����
' (�1�/*�

!3" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

��/"�

!5" ��
���	�� �������	 �� ��/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	
�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� � 
���	 ���	 �	��$�	�����
' (��/*�

!6" ������� �� �	��� ����,- �� ��
�	K �����	 �� �	��	�	���� �� 	���

������� �� �	��� � �� ��
�	K �� � �����	 H %% J � �� ������ �
�

� 	�� � �	��$�	����� ������� �	��	�� ����	 ������	 ������	� ���.

���� �� �	���  9�	�� �� ��
�	K �� � �����	 H %%% J  � 	�� � �	��.

$�	����� ������� ���	��	���

!:" 2���� ���
���	�	 �	 �	��$�	����� ������������ �� ��������� �������

�� �	���  
�� ��
���	�� �� ��
�	K �� H %%% J�

� Calibrazione
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�Calibrazione dell’ingresso in tensione
� Preparazione

100–240Vc.a.~
5

4

3

2

1

10

9

8

7

613 14

11 12

STV

DMM

%• >���	 �����	 
��������  <#2 �� ��������� 	 ��	 �������� � ��������)���.
����� �������	 � +CC �	

������	 �� ���������� � 
��������� ���.
�	��� �����9��  �� ������� �,� +CC ' ������	��� ���� 9�	�� ' ��

��.
�	�	 �������	 � ��	�����������

������ ����
�� ������� �	 �	��$�	����� ������������ �� �������� 9�	��
' ��

���	�	 �	 �������� � �����	 � ��	����������� �� �	�� �����	��� 
�������� �� �	�� 	 !�" 	 !5"�

!�" ��	�� ' ����	����	�� H %% J  	

	�� �� ���
�����	���� 	 ;1 ������

��� ��
�	K �� � � �����	 �� ����������

!�" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

� 2"� ��
���	�� �������	 <#2 �� �2� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K �� �

�� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!;" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

12"� ��
���	�� �������	 <#2 �� 12� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K �� � ��

' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!�"  �	��$�	��  ���������	�����  �������	 � ��	����������� <� �������	 �
��	���������� ��� ' ��

���	�	  �	��	�� 	��	 �	�� !6"� ������� ��

�	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	����� �1�/"�

!�" ��
���	�� �������	 �� �1�/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	

�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����

' (�1�/*�

!3" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

��/"�

!5" ��
���	�� �������	 �� ��/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	

�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����

' (��/*�

!6" ������� �� �	���  ����,- �� ��
�	K �����	 �� �	��	�	���� �� 	���

������� �� �	��� � �� ��
�	K �� � �����	 H %% J � �� ������ �
�

� 	�� � �	��$�	����� ������� �	��	�� ����	 ������	 ������	� ���.

���� �� �	���  9�	�� �� ��
�	K �� � �����	 H %%% J  � 	�� � �	��.

$�	����� ������� ���	��	���

!:" ������ ���
���	 �	 �	��$�	����� ������������ �� �������� !1���  �2  ����

�2"� ������� �� �	���  
�� ��
���	�� �� ��
�	K �� H %% J�

� Calibrazione: 
0... 5 V, 1... 5 V
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������ ����
�� ������� �	 �	��$�	����� ������������ �� �������� 9�	��

' ��

���	�	 �������	 � ��	����������� <� �������	 � ��	���������� ��� '

��

���	�	  �������� �� �	�� 	 !�" 	 !5"�

!�" ��	�� ����� ����	����	�� H %% J  	

	�� �� ���
�����	���� 	 ;1

������ ��� ��
�	K �� � � �����	 �� ����������

!�" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

�12"� ��
���	�� �������	 <#2 �� �12� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K ��

� �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����" 
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!;" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	.

����� 12"� ��
���	�� �������	 <#2 �� 12� ��	�� �� �	���� ��� ��
�	K

�� � �� ' ��	$�����	�� !������	 � 	����� �����"  
������ �� �	���  
��

��������	�� ���
��	��	����� � 	�� � �	��$�	������

!�"  �	��$�	��  ���������	�����  �������	 � ��	����������� <� �������	 �

��	���������� ��� ' ��

���	�	  �	��	�� 	��	 �	�� !6"� ������� �� �	���

� �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	����� �1�/"�

!�" ��
���	�� �������	 �� �1�/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	

�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����

' (�1�/*�

!3" ������� �� �	��� � �� ��
�	K �����	 H J !��
�	K � �	��$�	�����

��/"�

!5" ��
���	�� �������	 �� ��/ ��� � �	���  �  �������	�� �	 ���.

����� ��� ���������� ����	��� >��������
�� 	 �������	  �� ��
�	K ����	

�,� �� �	���� 	 �� ����� 
�D 
������ � 9����� 
���	 ���	 �	��$�	�����

' (��/*�

!6" ������� �� �	���  ����,- �� ��
�	K �����	 �� ��
�	K � �	��	�	����

�� 	��� ������� ��  �	��� � �� ��
�	K �� � �����	 H %% J � ��

������ �
� � 	�� � �	��$�	����� ������� �	��	�� ����	 ������	

������	� ������� �� �	���  9�	�� �� ��
�	K �� � �����	 H %%% J 

� 	�� � �	��$�	����� ������� ���	��	���

!:" 2���� ���
���	�	 �	 �	��$�	����� ������������ �� �������� !1��� �12"�

������� ��  �	���  
�� ��
���	�� �� ��
�	K �� H %% J�

� Calibrazione: 
0... 10V
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%• +�
� �	 �	��$�	����� ������������  ��������	�� �	 
��������� ��������	.

����� 
�� ��������	�� �,� �	 �	��$�	����� ��	 �������	�

%• /���	�� �� �����	���� ���� ��� ��� �������	���� �2)<� !��� ������� 1"�

%• ��������	��  �	 
��������� ��������	����� ��� ������ ��
������ � ����.

����� � ��� 
���� �����	���

%• ���
	�	�����

&	 �����	 �������� �����	 �� ������	����� ������	���� /�����	��� �,� ��

�����	���� ���� � �� ���
���	���� �� ������ ���� ��	�� ������	��

���	��� �� ��������� � ���
���	����� 
�� �� ��
� �������� �������	��

��	��� ���
��	����� �� ������

100–240Vc.a. ~
5

4

3

2

1

10

9

8

7

613 14

11 12

STV

Compensatore
del giunto freddo

Conduttore di compensazione
%• 7
��	�����

/������	��� �,� �� ���
���	���� �� ������ ���� ��	 �� 1� � � ��
���	��

�������	 <#2 ����	 �������� �9���	����� 	� �	���� �����	�� � ����������

%• ���
	�	�����

&	 �����	 �������� �����	 �� ������	����� ������	����

100–240Vc.a. ~
5

4

3

2

1

10

9

8

7

613 14

11 12

selettore a 6

%• 7
��	�����

��
���	�� �� ��������� ����	 ���������	 �9���	����� 	� �	���� � ����������

%• ���
	�	�����

&	 �����	 �������� �����	 �� ������	����� ������	����

100–240Vc.a. ~ 5

4

3

2

1

10

9

8

7

613 14

11 12

STV

%• 7
��	�����

��
���	�� <#2 ��� �	���� � �������� � � �������� �9���	����� 	� �	����

� ����������

�Controllo 
precisione 
dell’indicazione

� Termocoppia

� Termoresistenza
al platino

� Ingresso in 
corrente o in 
tensione
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������ �	
����� ������� � 
	�	����� ��������� 8������	�� �� ������	.

����� ��������� ���� ������������

CAPITOLO 4
PARAMETRI

��� C�� 
������� ��� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

��� C�� �	��	�� ��� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 
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4.1 Modo protetto
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Inibizione del tasto [A/M]
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4.2 Modo manuale
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4.3 Modo livello 0
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PV/SP
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Set point durante la
rampa SP
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La funzione della rampa SP deve essere
attivata.

%• ��
���	 �� ��� 
�����

Campo di monitoraggio Unit� Default
Limite inf. impostazione SP... limite sup. impostazione SP EU 0

�%?����������

��5 ?����	����� �����
��	����� � ��������� !
	���	 �6"

�%�	�	����� ������	��

(�2)<�* !��� ������� 1" (8���A � �����	 �	�
	 <�* (2	���� ��
���	�� �	�
	 <�*

!��� ������� �" (&����� ��
� ��� 
����* (&����� ���� ��� 
����* !��� ��
	������"

�%�	�	����� ������	��

(&����� ��
������ ��
���	����� <�* (&����� ��������� ��
���	����� <�* !���

��
	������" (L������� � ������ ��� 
����* !��� �
�����"

(<�� 
���� 1* (<�� 
���� �* !��� ������� �"

Valore
di processo
Set point

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Monitoraggio

Vedere



CAPITOLO 4 PARAMETRI

47

Monitoraggio MV (riscaldamento)

Monitoraggio MV (raffreddamento)

%• ������ 
	�	����� ��� 
�F ������ ��
���	���

%• ��������	 �	 �	��	$��� �	��
��	�	 ��� �	�� ����	�	����� � �	����	������

%• &	 �	��	$��� �	��
��	�	 �� �� ������	 � ��������� ��	�	� ����� ��������	�	 ���


	�	����� (C������	���� C2 !����	�	�����"*�

%• �� 
	�	����� (C������	���� C2 !�	����	�����"* 
�F ������ �������	�� ����	���

��	��� �� ��������� � ����	�	����� � �	����	������

%• C������	���� C2 !����	�	�����"

Controllo Monitoraggio Unit�
Standard –5.0... 105.0 %
Riscaldamento e raffreddamento 0.0... 105.0 %

%• C������	���� C2 !�	����	�����"

Controllo Monitoraggio Unit�
Riscaldamento e raffreddamento 0.0... 105.0 %

Run/Stop

%• ������ 
	�	����� ' �������	�� 
�� ��������	�� �� ��	�� � �������	����� �� �����	.

���� � 
�� �
������	�� ��	���� � ��	�������

%• ��	�� �	 �������� (���)���
* ����� 	�����	�	 	����������� � ������  ����� ��
�.

��	�� �� *���
* 9�	�� ���������� � ������ ' 7>  � (���* 9�	�� ���������� � ������

' 7LL� >�� ��' ������ ����� � 
������A �������� �� �	����

%• ��� 	���	�� �� �������	�����  ��
���	�� 9����� 
	�	����� �� H %%% J 
������ ��

�	���  � � ��� ��������
��� �� �������	�����  ��
���	�� �� 
	�	����� ��

H J� ��	�� �� ��������
� �� �������	�����  �� &�+ <#7� �� 	������

%• �� �	���� ��	��� ' H %%% J

�%?����������

��3 /���� � ������������ �� �������	����� !
	���	 �5"

Funzione

Monitoraggio

Funzione

Esempio

Vedere



 E5CK MANUALE DI PROGRAMMAZIONE

48

4.4 Modo livello 1
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Esecuzione/cancella-
zione AT

Condizioni d’uso
Il regolatore deve essere in funzione, il
controllo deve essere ad azione PID pre-
dittiva e ST deve essere OFF.

%• <�������	 �� ����� ������ ���	 ��	����	 C2 !�1E � �11E" 
�� ������������� +�
�

������������ /#  � 
	�	����� (��+* � (?����	����� &=/* !&=/0 &��
 =��	T /�	��"
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���	�� 	����	���	������
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Set point 0

Set point 1

Condizioni d’uso
La funzione di secondo set point deve
essere attiva.
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Valore di allarme 1

Valore di allarme 2

Valore di allarme 3

Condizioni d’uso
Gli allarmi devono essere assegnati come
uscite. Per esempio, se gli allarmi 1 e 2 sono
assegnati come uscite, il parametro “Valore
di allarme 3” non può essere utilizzato.

%• ������ 
	�	����� ' ��	�� 
�� �������	�� � 
�� ������	�� � �	���� ���� 	��	��� �  �

� ;�

%• ��� ���������� � ���
��	���	  �	 
�������� �� 
���� ����	�� �
��� 	� �������

��������	�� � ��� ���������� 	�	������ 	� �	����� � ��	�	�

Campo di impostazione Unit� Default
–1999... 9999 EU 0

�%?����������

��5 ?����	����� �����
��	����� � ��������� !
	���	 �6"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � ��������* (&����� ��
������ ���	 ��	�	* (&����� ��������� ���	 ��	�	*

(����� ����	��* (+�����	����� ���������	 � ��������� �* (+�����	����� ���������	

� ��������� �* (+�����	����� ���������	 	�����	��	 �* (/��	��� �* (/��	��� �*

(/��	��� ;* (/��	��� � 	
���� �� 
������	 � 	��	���* (/��	��� � 	
���� �� 
������	

� 	��	���* (/��	��� ; 	
���� �� 
������	 � 	��	���* !��� ����
"

(�������� 	��	��� �* (�������� 	��	��� �* (�������� 	��	��� ;* !��� ������� �"

(/����	����� ��9����	 � 	����	 ���� 	��	���* !��� ��
	������"

Banda proporzionale

Azione integrale

Azione derivativa

Condizioni d’uso
Il controllo deve essere ad azione PID pre-
dittiva e ST deve essere OFF.

%• ��
���	 � 
	�	����� ��+� �����9��  �� ������� �,� �� ��
���	����� �� 
	�	�����

��+ ������� ������	�� 9�	�� ����� �������� ��	��������� � 9�	�� ����� �������.

�	�� �� �����������

Parametro Campo di impostazione Unit� Default
Banda proporzionale 0.1 ... 999,9 %FS 10.0
Azione integrale 0... 3999 secondi 233
Azione derivativa 0... 3999 secondi 40

�%�	�	����� ������	��

(����������)�	�����	����� /#* !��� ������� �"

Funzione

Commento
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Coefficiente di 
raffreddamento

Condizioni d’uso
Il controllo deve essere di riscaldamento
e raffreddamento o ad azione PID predit-
tiva.

%• >�� ��������� � ����	�	����� � �	����	�����  �� �	���� � � � �	����	�����

����� �	����	�� ��� �	 ������	 ��������0

2	���� � � �	����	����� G ������������ � �	����	����� � �

Campo di impostazione Unit� Default
0.01...  99,99 Nessuno 1.00

�%?����������

;�� <�������� �� ����� � ��������� !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(=	�	 
��
������	��* !��� ������� �"

Banda morta Condizioni d’uso
Il sistema di controllo deve essere di ris-
caldamento e raffreddamento.

%• ��
���	 �	 �	��,���	 ���	 $	�	 ����	 �� �� ������	 � ��������� � �	����	�����

� ����	�	������ 8� 
	�	����� ���	���� ��
���	 ��	 $	�	 ����	

���	�

Campo di impostazione Unit� Default
–19.99... 99.99 %FS 0.00

�%?����������

;�� <�������� �� ����� � ��������� !
	���	 ��"
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Valore del reset manuale Condizioni d’uso
Il controllo deve essere standard o ad
azione PID predittiva, ST deve essere
OFF ed il parametro (Azione integrale”
deve essere “0”.

%• ��
���	 �	 �	��	$��� �	��
��	�	 ������	��	 
�� ������	�� �������� ��	��� �	 ��	$����.

�	����� �� ��������� � � �+�

Campo di impostazione Unit� Default
0.0... 100.0 % 50.0

Isteresi (riscaldamento)

Isteresi (raffreddamento)

Condizioni d’uso
Il controllo deve essere ON/OFF.

%• ��
���	 ���������� 
�� 	������	�� �� �������	����� ��	$��� ����	 ������	����� 7>)

7LL�

%• >�� ��������� ��	�	�  �������	�� �� 
	�	����� (�������� !����	�	�����"*� >�� ' 
��.

��$��� �������	�� �� 
	�	����� (�������� !�	����	�����"*�

%• >�� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  ���������� 
�F ������ ��
���	�	 ����


�� �� ����	�	����� � 
�� �� �	����	������ 8������	�� �� 
	�	����� (�������� !����	�.

	�����"* 
�� ��
���	�� ���������� �� ����	�	����� � �������	�� �� 
	�	����� (����.

���� !�	����	�����"* 
�� ��
���	�� ���������� �	�� �	����	������

Parametro Campo di impostazione Unit� Default
Isteresi (riscaldamento) 0.01... 99,99 %FS 0.10
Isteresi (raffreddamento) 0.01... 99,99 %FS 0.10

�%?����������

;�� <�������� �� ����� � ��������� !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(+�����	����� ���������	 � ��������� �* (+�����	����� ���������	 � ��������� �*

!��� ����
" (��+ ) 7>)7LL* !��� ��
	������"
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Ciclo proporzionale 
(riscaldamento)

Ciclo proporzionale 
(raffreddamento)

Condizioni d’uso
Deve essere utilizzata l’uscita in tensione
o a relè ed il controllo deve essere ad
azione PID predittiva.

%• ��
���	 �� 
����� � �����	 	 ��
����� ��
���	�� �� ����� 
��
������	�� �������	��

�� �	�	���������,� � ��������� � �	 ��	�	 �� �����	�����

%• >�� ��������� ��	�	�  �������	�� �� 
	�	����� (����� 
��
������	�� !����	�	�����"*�

�� 
	�	����� (����� 
��
������	�� !�	����	�����"* ��� 
�F ������ �������	���

%• >�� ��������� ����	�	����� � �	����	�����  �� ����� 
��
������	�� 
�F ������

��
���	�� ���� 
�� �� ����	�	����� � 
�� �� �	����	������ 8������	�� �� 
	�	�����

(����� 
��
������	�� !����	�	�����"* 
�� ��
���	�� �� ����� 
��
������	�� ��

����	�	����� � �������	�� �� 
	�	����� (����� 
��
������	�� !�	����	�����"* 
��

��
���	�� �� ����� 
��
������	�� �� �	����	������

Parametro Campo di impostazione Unit� Default
Ciclo proporzionale

(riscaldamento)
1... 99 secondo 20

Ciclo proporzionale
(raffreddamento)

1... 99 secondo 20

�%?����������

��; ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �����	 !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(+�����	����� ���������	 � ��������� �* (+�����	����� ���������	 � ��������� �*

!��� ����
"
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4.5 Modo livello 2

%• �� 9����� ��� � 
	�	����� 
������ ������ �������	�� ����	��� 9�	�� �� 
	�	�����

(<�������	* !��� 
�������" ' ��
���	�� �� 	 (1*  *�* � (�*�

%• ������ ��� �������� � 
	�	����� 	�����	�� 
�� �����	�� �� ���������� ������ ���
���.

��� � 
	�	����� 
�� �����	�� �	 �	��	$��� �	��
��	�	 � �� ��� 
����  � 
	�	����� 
��

�	 ������	����� ������)���	�� � � 
	�	����� 
�� ����
���	����� �� &=/ !&��


=��	T /�	��"  ���������� � 	��	��� � � �	���� �� ������ ����	�� � ���������

%• ��� ��������	�� 9����� ��� 9�	�� ��� ��� ������� 1 � �  ����
  ��
	������  �
�����

� �	��$�	�����  
������ �� �	���  
�� 	����� � ������� <�� ��
�	K ����� ����	���.

�	�� �� ����� <� ����� ��������	�� H J �������	�� � �	���   � 
�� 
������ ��

�	���  
�� 	����� � ������  �� �����	���� ��������� �� ��� ������� ��

%• ��� ��������	�� � 
	�	����� �� 9����� ���  
������ �� �	��� � ��� ������	�� ��

��
���	����� �� 
	�	�����  �������	�� �� �	���  � �� �	��� �

%• &	 �	$���	 �������� �����	 � 
	�	����� ��

���	�� �� 9����� ��� � �	 
	���	 �� ���

���� �������� �	�� 
	�	����� �
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Remoto/locale Condizioni d’uso
La funzione di comunicazione deve
essere attiva.

%• /$����	 �	 ������	����� ��	 �������	����� �� ���	�� � �� �������

%• ��� ������	�� � 
	�	����� ��� �������	����� �� ������  ��	�� �	 �������� � ����.

���	����� � ��� �������	����� �� ���	�� ������	�� ����
���	����� ��� �����	�����

%• N 
����$��� ��������	�� � 
	�	����� ��� �	 �������� � �������	����� � ��� �����	����

���� ���
����������� 	� �������	����� �� ���	�� � �� �������

Campo di impostazione Default

[ ]: remoto /  [ ]: locale [ ]

Unità di misura rampa SP

Valore impostato rampa
SP

Condizioni d’uso
ST deve essere impostato su OFF.

%• <
������	 �� ������ � ���������� ����	��� ��� �������	����� ���	 �	�
	 <�� ��
�.

��	�� �� �	���� �	B� 
�� ����A � �����	 !������ � ��	" ���� (�	���� ��
���	�� 
��

�	 �	�
	 <�*� ��� �� 
	�	����� (1*  �	 �������� ���	 �	�
	 <� ��� ' 
�D 	����	�

%• &�����A � �����	 � �� �	���� ��
���	�� 
�� �	 �	�
	 <� ���� ���
������� ��� ����.


��  
�� (;1 	� ������*  ��
���	�� �� (2	���� ��
���	�� 
�� �	 �	�
	 <�* �� (;1* �

�� 
	�	����� (8���A � �����	 
�� �	 �	�
	 <�* �� (H %%%%%% J !(������"�* <� �� �����

������	�� ������A � �����	 ��� H %%%%%% J !(��	*"  ����
���	����� �����	 (;1 	�����	�*

%• ��� ���������� � ���
��	���	  �	 
�������� �� 
���� ����	�� �� �	���� 
�� �	 �	�
	

<� �
��� 	� ������� ��������	�� �  ��� ���������� 	�	������  	� �	����� � ��	�	�

Parametro Campo di impostazione Unit� Default

Unità di misura rampa SP [ ]: minuto/  [ ]: ora Nessuno

Valore impostato rampa SP 0 a 9999 EU 0

��� ���������� � ���
��	���	  �� �	�
� �� ������� ��������	�� ' �������	�� �	�
�

� ��
���	����� 
�� �� 
	�	����� �� (2	���� ��
���	�� �	�
	 <�*�

�%?����������

;�� ?���������� ���� ��������� �
��	���� !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � ��������* (&����� ��
������ ���	 ��	�	* (&����� ��������� ���	 ��	�	*

*����� ����	��* !��� ����
"

Funzione

Commento

Funzione

Commento

Vedere



 E5CK MANUALE DI PROGRAMMAZIONE

56

Tempo rilevamento LBA Condizioni d’uso
La funzione LBA (Loop Break Alarm) deve
essere assegnata come uscita.

%• ������ 
	�	����� ' ��
���	�� 	����	���	����� 	������������� /#�

%• &� &=/ �� 	����	 �� �	 �	��	����� �� �	���� � 
������� ' ���� �� 1�� E �� �	���� �

���� ��	�	 �� ���
� 
��������� 
�� 9����� 
	�	����� 9�	�� �	 �	��	$��� �	��
�.

�	�	 ' ��
���	�	 �� (&����� ��
������ C2* � (&����� ��������� C2*�

%• &	 �������� &=/ ����� ��	����	�	 9�	�� 9����� 
	�	����� ' ��
���	�� �� (1*�

Campo di impostazione Unit� Default
0... 9999 secondo 0

�%?����������

;�� &=/ !
	���	 �:" � 3�; 8������� ���������	 ������ !
	���	 :�"

�%�	�	����� ������	��

(����������)�	�����	�����  /#* !��� ������� �"  (+�����	����� ���������	 � ���.

������ �* (+�����	����� ���������	 � ��������� �* (+�����	����� ���������	 	�����	.

��	 �* !��� ����
"

MV allo stop

MV a fronte di un errore
in ingresso

%• �� 
	�	����� (C2 	��� ���
* ��
���	 �	 �	��	$��� �	��
��	�	�

%• �� 
	�	����� (C2 	 ������ � �� ������ �� ��������* ��
���	 �	 �	��	$��� �	��
��	�	

9�	�� �� �������	 �� ������ � ���������

%• � �	�
� � ��
���	����� ��� ��������� ��	�	� � �� �	����	����� � ����	�	����� ����

�������

%• &	 �	��	$��� �	��
��	�	 ��� �	�� � �	����	����� ��	��� �� ��������� ����	�	.

����� � �	����	����� ' ��
����	 ���� �	���� ���	�����

Metodo di controllo Campo di impostazione Unit� Default
Standard –5.0... 105.0 % 0
Riscaldamento e raffreddamento –105.0... 105.0 % 0

�%?����������

C2 	��� ���
 0 ��3 /���� � ������������ �� �������	����� !
	���	 �5"

C2 	 ������ � �� ������ �� �������� 0 3�� 8������� �� ��
�	K ������ !
	���	 :;"
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Limite superiore MV

Limite inferiore MV

Limite di incremento
unitario MV

Condizioni d’uso
Il controllo deve essere ad azione PID pre-
dittiva e ST deve essere impostato su
OFF.

%• � 
	�	����� (&����� ��
������ C2* � (&����� ��������� C2* ��
���	�� � ������ ��
�.

�����  � ��������� ���	 �	��	$��� �	��
��	�	� ��	�� �	 �	��	$��� �	��
��	�	 �	���.

�	�	 	� �����	���� ���� ��� ' ���
���	 ��	 � �� ������  �� 	��A �� �����	 ���
�����	.

����� �� ������ ��
������ � 9����� ��������� ��
���	�� 
�� 9����� 
	�	������

%• �� 
	�	����� (&����� � ���������� ����	��� C2* ��
���	 �	 �	��	����� �	����	

	�����	 	� ������ ���	 �	��	$��� �	��
��	�	� <� �� �	�$�	����� ����	 �	��	$���

�	��
��	�	  
�����	 �� ��
��	����� � 9����� �	����  �� �	���� �	����	�� ����� �	�.

������ �	�$�	�� �� �	���� 
�� ������ ��
���	�� �� 9����� 
	�	������

�� 
	�	����� (&����� � ���������� ����	��� C2* ����� ��	$����	�� 9�	�� �����

����	�� 	 1�1�

%• &����� ��
������ C2

� �	�
� � ��
���	����� ��	��� �� ��������� ��	�	� � �� ��������� �	����	����� �

����	�	����� ���� ������� �������  �	 �	��	$��� �	��
��	�	 � �	����	����� ��	���

�� ��������� �	����	����� � ����	�	����� ' ��
����	 ���� �	���� ���	�����

Metodo di controllo Campo di impostazione Unit� Default
Standard Limite inferiore MV +0.1... 105.0 % 105.0
Riscaldamento e raffreddamento 0.0... 105.0 % 105.0

%• &����� ��������� C2

� �	�
� � ��
���	����� ��	��� �� ��������� ��	�	� � �� ��������� � �	����	�����

� ����	�	����� ���� ������� �������  �	 �	��	$��� �	��
��	�	 � �	����	����� ��	���

�� ��������� �	����	����� � ����	�	����� ' ��
����	 ���� �	���� ���	�����

Metodo di controllo Campo di impostazione Unit� Default
Standard –5.0... limite superiore MV –0.1 % -5.0
Riscaldamento e raffreddamento –105.0... 0.0 % -105.0

%• &����� � ���������� ����	��� C2

Campo di impostazione Unit� Default
0.0... 100.0 % 0.0 : OFF

�%?����������

;�� ?���������� ���� ��������� �
��	���� !
	���	 ��"

Funzione

Commento

Vedere
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Filtro digitale di ingresso

%• ��
���	 �	 ����	��� � ���
� �� ������ ����	�� � ��������� &� ��,��	 ��������

�����	 ��������� ��� 	�� �
� �� 
	��	���� 	���	����� �� ������ ����	���

A

PV prima del passaggio attraverso il filtro

PV dopo il passggio attraverso il filtro

0.63A

Filtro digitale di ingresso

Costante 
di tempo Tempo

Campo di impostazione Unit� Default
0... 9999 secondo 0

Isteresi di allarme 1

Isteresi di allarme 2

Isteresi di allarme 3

Condizioni d’uso
Gli allarmi devono essere assegnati come
uscite. Per esempio, se solo gli allarmi 1
e 2 sono assegnati come uscite, “Isteresi
di allarme 3” non può essere utilizzato.

%• ������ 
	�	����� ����� 	 ��
���	�� ���������� ���� ������ � 	��	��� �  � � ;�

Campo di impostazione Unit� Default
0.01... 99,99 %FS 0.02

�%?����������

��� ��
���	����� �� ��
� � 	��	��� !
	���	 �;"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � 	��	��� �* (#�
� � 	��	��� �* (#�
� � 	��	��� ;* (/��	��� � 	
���� ��


������	 � 	��	���* (/��	��� � 	
���� �� 
������	 � 	��	���* (/��	��� ; 	
���� ��


������	 � 	��	���* !��� ����
"

(2	���� � 	��	��� �* (2	���� � 	��	��� �* (2	���� � 	��	��� ;* !��� ������� �"

Funzione

Commento

Funzione

Commento

Vedere
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Limite superiore valore
di compensazione

Limite inferiore valore di
compensazione

Condizioni d’uso
L’ingresso deve essere impostato come
ingresso di temperatura (termocoppia o
termoresistenza al platino).

%• ��
���	 �	 ���
���	����� 
�� � �	���� ������ ��
������ � ����������

Campo di impostazione Unit� Default
–199,9... 999,9 �C o �F 0.0

�%?����������

��� ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �������� !
	���	 :"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � ��������* !��� ����
"

Funzione

Commento

Vedere
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4.6 Modo setup

%• �� 9����� ��� � 
	�	����� 
������ ������ �������	�� ����	��� 9�	�� �� 
	�	�����

(<�������	* !��� 
�������" ' ��
���	�� �� (1* � (�*�

%• ������ ��� �������� � 
	�	����� 
�� ��
���	�� �� �	�	���������,� ���	����	�� ��

�����	���� ����� ������ 
	�	����� ���
������ � 
	�	����� 
�� �
������	�� �� ��
�

� ��������  � ��	�	  �� �����	����� ���� ������ � �	 �������� �����	)������	�

%• ��� ��������	�� 9����� ��� 9�	�� �� ' ��� ��� ������� 1  � � �  ��
	������  �
�����

� �	��$�	�����  
������ �� �	���  
�� 	����� � ������� <�� ��
�	K ����� ����	���.

�	�� �� ����� <� ����� ��������	�� H %% J �������	�� � �	���   � 
�� 
������ ��

�	���  
�� 	����� � ������  �� �����	���� ��������� �� ��� ����
�

%• ��� ��������	�� � 
	�	����� �� 9����� ���  
������ �� �	��� � ��� ������	�� ��

��
���	����� �� 
	�	�����  �������	�� �� �	���  � �

%• &	 �	$���	 �������� �����	 � 
	�	����� ��

���	�� �� 9����� ��� � �	 
	���	 �� ���

�	�� 
	�	����� ������� ���������

Simbolo Nome parametro Pagina

Tipo di ingresso 61

Limite superiore della scala 62

Limite inferiore della scala 62

Punto decimale 62

Selezione �C/�F 63

Inizializzazione dei parametri 62

Designazione dell’uscita di controllo1 63

Designazione dell’uscita di controllo 2 63

Designazione dell’uscita ausiliaria 1 64

Allarme 1 64

Allarme 1 aperto in presenza di allarme 65

Allarme 2 64

Allarme 2 aperto in presenza di allarme 65

Allarme 3 64

Allarme 3 aperto in presenza di allarme 65

Funzione diretta/inversa 65
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Tipo di ingresso

%• ���$��	�� ����
���	����� !����U	��" � 9����� 
	�	����� ��� ����
���	����� !,	�.

U	��" �� 
��������� 
�� � ��
� � ���������

%• ��
���	�� � ��
� � �������� 	 ������	�� 	� ������	�� 3  5 � 6 ��� � ����� �� ��
� �

�������� �����	�� ����	 �������� �	$���	�

%• ��
���	�� �� ����� �� $	�� 	��	 �	$���	 ��������� �� �	���� ��	��� ' (�0 �������

�	 ��*�

Valore
impo-
stato

Tipo di ingresso Posizione del pon-
ticello

0 JPt –199,9... 650.0 (�C) /–199,9... 999,9 (�F) Termoresi-
stenz l pl TC PT1 Pt –199,9... 650.0 (�C) /–199,9... 999,9 (�F)
stenza al pla-

tino
TC �PT

2 K1 –200... 1300 (�C) /–300... 2300 (�F)

3 K2 0.0... 500.0 (�C) /0.0... 900.0 (�F)

4 J1 –100... 850 (�C) /–100... 1500 (�F)

5 J2 0.0... 400.0 (�C) /0.0... 750.0 (�F)

6 T –199,9... 400.0 (�C) /–199,9... 700.0 (�F)

7 E 0... 600 (�C) /0... 1100 (�F)

8 L1 –100... 850 (�C) /–100... 1500 (�F)

9 L2 0.0... 400.0 (�C) /0.0... 750.0 (�F) Termocoppia TC �PT
10 U –199,9... 400.0 (�C) /–199,9... 700.0 (�F)

pp TC PT

11 N –200... 1300 (�C) /–300... 2300 (�F)

12 R 0... 1700 (�C) /0... 3000 (�F)

13 S 0... 1700 (�C) /0... 3000 (�F)

14 B 100... 1800 (�C) /300... 3200 (�F)

15 W 0... 2300 (�C) /0... 4100 (�F)

16 PLII 0... 1300 (�C) /0... 2300 (�F)

17 4... 20mA Ingresso in cor-
I18 0... 20mA

Ingre o in cor
rente I

19 1... 5V
Ingresso in ten20 0... 5V Ingresso in ten-

sione V
21 0... 10V

sione V

�%?����������

��� ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �������� !
	���	 :"

�%�	�	����� ������	��

��	�� �� ��
� � �������� ' ��
���	�� ���� �������� � ���
��	���	0

<�������� (��)�L* !��� ����
"

��	�� �� ��
� � �������� ' ��
���	�� ���� �������� �� �������� � �� ��������0 

 (&����� ��
������ ���	 ��	�	* (&����� ��������� ���	 ��	�	* (����� ����	��* !���

����
"

Funzione

Commento

Vedere
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Limite superiore della
scala

Limite inferiore della
scala

Punto decimale

Condizioni d’uso
Il tipo di ingresso deve essere impostato
come ingresso analogico (ingresso in ten-
sione o in corrente).

%• ������ 
	�	����� 
�F ������ �������	�� ����	��� 9�	�� ���������� �� �������� � ��

�������� ����� ��������	�� ���� ��
� � ���������

%• <�������	�� ���������� �� �������� � �� �������� ���� ��
� � ��������  ����� �������	

�	 �������� �� ��	�	� ��
���	�� �� ������ ��
������ ���	 ��	�	 �� (&����� ��
������

���	 ��	�	* � �� ������ ��������� (&����� ��������� ���	 ��	�	*�

%• �� 
	�	����� (����� ����	��* �
������	 �	 
�������� �� 
���� ����	�� �� 
	�	��.

��� !<�� 
����  ����" �	 ��� ����A ' �� �8 !8���A �������������	"�

%• &����� ��
������ ���	 ��	�	  ������ ��������� ���	 ��	�	

Parametro Campo di impostazione Unità Default
Limite superiore della scala Limite inferiore della scala +1... 9999 EU 100
Limite inferiore della scala –1999... limite superiore della scala –1 EU 0

%• ����� ����	��0 �	���� ��	���0 1

Valore
impostato Impostazione Esempio

0
1
2
3

0 cifre dopo il punto decimale
1 cifra dopo il punto decimale
2 cifre dopo il punto decimale
3 cifre dopo il punto decimale

1234
123.4
12.34
1.234

�%?����������

��� ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �������� !
	���	 :"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � ��������* !��� ����
"

Inizializzazione dei parametri

%• ?�
������	 � �	���� � ��	���� #���	��	  � �������� 
	�	����� ��� ���� ��������	��

	������������� � 9����� 
	�	�����0 (#�
� � ��������*  (&����� ��
������ ���	

��	�	*  (&����� ��������� ���	 ��	�	*  (����� ����	��* � (<����������)�L*�

%• <�������	�� 9����� 
	�	�����  	

	�� 
�� 
���	 H %%% J !(��*"� ��� �����	����	�� �


	�	�����  
������ �� �	���  
�� �
������	�� H %% J !(�O*"�

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Esempio
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Selezione �C/�F Condizioni d’uso
Il tipo di ingresso deve essere impostato
come ingresso di temperatura (termocop-
pia o termoresistenza al platino).

%• ������ 
	�	����� 
�F ������ �������	�� 9�	�� �	 �������

�	 � �	 ��������������	

	� 
�	���� ����� ��������	�	 ���� ��
� � ���������

%• ��
���	�� ������A � �������� � ���
��	���	 �� (��* � (�L*�

Campo di impostazione Default

 : �C / : �F

�%?����������

��� ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �������� !
	���	 :"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � ��������* !��� ����
"

Designazione dell’uscita di controllo 1

Designazione dell’uscita di controllo 2

%• /�����	 �� �������� � �����	 	 ��	 ���� �� ������ � ����������

%• &� �������� ��� �������� 
������ ������ 	�����	�� ���� �����	0

�����	 � ��������� !�����"  �����	 � ��������� !�	����"  	��	��� 	 � 	 ; � &=/�

%• V�� ������ � � � ��� 
������ ������ 	�����	�� ���� �������

%• <� �������	 � ��������� � ' 7>  �� &�+ 78#� �� 	�����  	 ���� �,� �������	 � ���������

!����	�	�����" � �������	 � ��������� !�	����	�����" ��� ���� ������ ����	�� �� ���.

����� � �� ���������

%• ��	�� �������	 � ��������� � ' 7>  �� &�+ 78#� �� 	������

Simbolo

Funzione
Uscita di controllo 

(riscaldamento)
Uscita di controllo
(raffreddamento)

Allarme
1

Allarme
2

Allarme
3

LBA

2	���� ��	���0 (8����	 � ��������� �* G H J  (8����	 � ��������� �* G H J

�%?����������

��; ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �����	 !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

%• �	�	����� ���	���� 	���	��	���

%• �	�	����� ����	�	����� � �	����	����� (?����	����� &=/* !��� ������� �"

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Vedere
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Designazione dell’uscita ausiliaria 1

%• /�����	 �� �������� 	��������	 	�����	��	 �� &� �������� 	�����	$��� ���� �����	 ����0

/��	��� �  � � ;  &=/  ������ � !�������������" � ������ � !������������ /)+"�

%• &� ������ ����	�	����� � �	����	����� ��� �� 
������ 	�����	�� ���� �����	�

%• ��	�� �	 �������� 	�����	�	 	��������	 	�����	��	 � ' 7>  �� &�+ <8=� �� 	������

Simbolo

Funzione Allarme 1 Allarme 2 Allarme 3 LBA Errore 1 Errore 2

2	���� ��	��� H J

�%?����������

��; ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �����	 !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

�%�	�	����� ���	���� 	���	��	���

(?����	����� &=/* !��� ������� �"

Allarme 1

Allarme 2

Allarme 3

Condizioni d’uso
Gli allarmi devono essere assegnati come
uscite. Per esempio, se solo le uscite di
allarme 1 e 2 sono assegnate come
uscite, il parametro “allarme 3” non può
essere utilizzato.

%• � 
	�	����� (/��	��� 	 � 	 ;* �
������	�� �� �������	����� ���	��� ��� �� �	����

��
���	�� ����	 �	$���	 ��������� ��� ��������� ���	���  ����� 
	���	 �;�

Valore Parametri Valore Parametri
1 Allarme temperatura max. min. (devia-

zione)
7 Allarme di temperatura min. con sequenza

di attesa (deviazione)

2 Allarme temperatura max. (deviazione) 8 Allarme valore assoluto temperatura max.

3 Allarme temperatura min. (deviazione) 9 Allarme valore assoluto temperatura min.

4 Allarme temperatura max. e min.
(deviazione)

10 Allarme valore assoluto temperatura max.
con sequenza di attesa

5 Allarme di temperatura max. e min.
con sequenza di attesa (deviazione)

11 Allarme valore assoluto temperatura min.
con sequenza di attesa

6 Allarme di temperatura max. con
sequenza di attesa (deviazione)

2	���� ��	���0 	��	��� ���
� �	B� ���	�����

�%?����������

��� ��
���	����� ��
� � 	��	��� !
	���	 �;"

�%�	�	����� ������	��

(/��	��� �* (/��	��� �* (/��	��� ;* !��� ������� �" (�������� 	��	��� �* (��������

	��	��� �* (�������� 	��	��� ;* !��� ������� �" (/��	��� � 	
���� �� 	��	���*

(/��	��� � 	
���� �� 	��	���* (/��	��� ; 	
���� �� 	��	���* (+�����	����� ������.

���	 � ��������� �* (+�����	����� ���������	 � ��������� �* !��� ����
"

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Commento

Vedere
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Allarme 1 aperto in
allarme

Allarme 2 aperto in
allarme

Allarme 3 aperto in
allarme

Condizioni d’uso
Gli allarmi devono essere assegnati come
uscite. Per esempio, se soltanto le uscite di
allarme 1 e 2 sono assegnate come uscite,
il parametro “allarme 3 aperto in allarme”
non può essere utilizzato.

%• <�������	 ��� ��	�� � �����	 ���� 	��	��� 	 � 	 ;�

%• ��	�� �� �����	���� ' ��
���	�� �� (�,���� �� 
������	 � 	��	��� * �� ��	�� ���	

�������� � 	��	��� ' �� �����	 ����	��� ��	�� ' ��
���	�� �� (	
���� �� 
������	

� 	��	��� * �� ��	�� ���	 �������� � 	��	��� ' �� �����	 ������	� &	 �	$���	 ��������

�����	 �	 ���	����� ��	 �� �������� � 	��	���  �������	 � � &�+ � �����	�

Allarme Uscita LED di uscita

Chi so in ll rme
ON ON Acceso

Chiuso in allarme
OFF OFF Non acceso

Aperto in ll rme
ON OFF Acceso

Aperto in allarme
OFF ON Non acceso

Campo di impostazione Default
: chiuso in allarme/ : aperto in allarme

�%?����������

��; ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �����	 !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(/��	��� �* (/��	��� �* (/��	��� ;* !��� ������� �" (�������� 	��	��� �* (��������

	��	��� �* (�������� 	��	��� ;* !��� ������� �" (/��	��� � 	
���� �� 	��	���*

(/��	��� � 	
���� �� 	��	���* (/��	��� ; 	
���� �� 	��	���* (+�����	����� ������.

���	 � ��������� �* (+�����	����� ���������	 � ��������� �* !��� ����
"

Funzione diretta/inversa

%• &	 (�������� �����	* !�������� ����	��" ����	 �� ��������� �� ��� �	 �	��	$��� �	��
�.

�	�	 ' �����	����� 
��
������	�� 	� �	���� � 
�������� &	 (�������� ������	* ����	 ��

��������� �� ��� �	�� �	��	$��� ' ������	����� 
��
������	�� 	� �	���� � 
��������

Campo di impostazione Default
: funzione inversa/ : funzione diretta

�%?����������

��; ��
���	����� ���� �	�	���������,� � �����	 !
	�� ��"

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Commento

Vedere
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4.7 Modo espansione

%• �� 9����� ��� � 
	�	����� 
������ ������ �������	�� ����	��� 9�	�� �� 
	�	�����

(<�������	* !��� 
�������" ' ��
���	�� 	 (1* 	 (�*�

%• ������ ��� �������� � 
	�	����� 
�� ��
���	�� �� �������� ������� #	�� 
	�	�����

�������� � 
	�	����� 
�� ��
���	�� <# !����@������"  
�� ��
���	�� �� �����	����

������
���	����� <�  
�� ��������	�� �� ��������� 	 	����� ��+ 
�������	 � 7>)

7LL  
�� �
������	�� ��	����	����� ���	 ��9����	 � 	����	  
�� ��
������	�� � 
	�	.

����� � �� ������� 	����	���� 	��	 ����	����	������

%• ��� ��������	�� 9����� ��� 9�	�� �� ' ��� ��� ������� 1  � � �  ����
  �
����� � �	��.

$�	�����  
������ �� �	���  
�� 	����� � ������� <�� ��
�	K ����� ����	����	��

�� ����� <� ����� ��������	�� H %%% J �������	�� � �	���   
�� 
������ �� �	���

 
�� 	����� � ������  �� �����	���� ��������� �� ��� ��
	�������

%• ��� ��������	�� � 
	�	����� �� 9����� ���  
������ �� �	��� � ��� ������	�� ��

��
���	����� �� 
	�	�����  �������	�� �� �	���  � �� �	��� �

%• &	 �	$���	 �������� �����	 � 
	�	����� ��

���	�� �� 9����� ��� � �	 
	���	 �� ���

������� �������� �	�� 
	�	������
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Limite superiore SP

Limite inferiore SP

%• <�	$������ � ������ ��
������ � ��������� �� ��� 
����� ��	�� �� ��� 
���� ��
��	 � 
	�	.

����� (&����� ��
������ <�* � (&����� ��������� <�*  �� �����	���� ���� �������	

� 
	�	����� (&����� ��
������ <�* � (&����� ��������� <�* ���� ��� 
�����

%• ��	�� �� ��
� � �������� ����� ������	�� !�������� �� ���
��	���	"  � ������ ��
�.

�����  � ��������� <� ������� ������	�� �� ������ ��������� � ��
������ �� ������� ����.

����	��� � 9�	�� �� ��
� � �������� ����� ������	�� �� �������� 	�	������  � ������

��
������  � ��������� <� ������� ������	�� �� ������ ��
������ � ��������� ���	 ��	�	�

%• ��� ���������� � ���
��	���	  �	 
�������� �� 
���� ����	�� �
��� 	� �������

��������	�� �  ��� ���������� 	�	������  	� �	����� � ��	�	�

Parametro Campo di impostazione Unità Default
Limite superiore di
impostazione SP

Limite inferiore di impostazione SP+1... limite
superiore della scala

EU 1300

Limite inferiore di impo-
stazione SP

Limite inferiore della scala... limite superiore di
impostazione SP –1

EU -200

+��	��� ���������� � ���
��	���	  �� �	�
� �����	 �� �	�
� � �������� �� �������

��������	�� ������ �� �	���� ������ ��
������ � ��������� ���	 ��	�	�

�%?����������

;�� ?���������� ���� ��������� �
��	���� !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � ��������* (&����� ��
������ ���	 ��	�	* (&����� ��������� ���	 ��	�	*

(����� ����	��* !��� ����
"

Funzione

Commento

Vedere
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PID / ON/OFF

%• <�������	 �� ��������� 	 	����� ��+ 
�������	 � �� ��������� 7>)7LL�

Campo di impostazione Default
: PID ad azione predittiva/ : ON/OFF

�%?����������

;�� <�������� �� ����� � ��������� !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(�������� !����	�	�����"* (�������� !�	����	�����"* !��� ������� �"

ST (Self-Tuning)

Zona stabile ST

Condizioni d’uso
Il tipo di ingresso deve essere impostato
come ingresso di temperatura e il controllo
deve essere standard o ad azione PID
predittiva.

%• ��	�� �� 
	�	����� (<#* ' ��
���	�� �� (7>*  �	 �������� � ����@������ !<#" '

	����	� +��	��� �� �������	����� <#  �� �	���� ��� ������ 	������	�� ������
��	.

��	����� 	��������

%• �� 
	�	����� (W��	 ��	$��� <#* ��
���	 ��	�
����	 ���	 ���	 ��	$��� ��	��� �� ����@

������� ������ 
	�	����� ��� 
�F ������ �������	�� 9�	�� �� 
	�	����� (<#* '

��
���	�� �� (7LL*�

Parametro Campo di impostazione Unità Default
ST : funzione ST OFF/ : funzione ST ON –
Zona stabile ST 0.1... 999,9 �C o �F 15.0

�%?����������

<���@������ ����K !
	���	 /@�1"

�%�	�	����� ������	��

(#�
� � ��������* !��� ����
"

(��+ ) 7>)7LL* !��� ��
	������"

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Commento

Vedere
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α Condizioni d’uso
Il controllo deve essere ad azione PID pre-
dittiva e ST deve essere OFF.

%• V����	������ �������	�� �� �	���� � ��	����

%• ��
���	 �� 
	�	����� α ��� ��������� 	 	����� ��+ 
�������	�

Campo di impostazione Unità Default
0.00... 1.00 – 0.65

�%?����������

(��+ ) 7>)7LL* !��� ��
	������"

Calcolo del guadagno in
AT

���������� ��	
�

Il controllo deve essere ad azione PID pre-
dittiva con ST OFF.

%• V����	������ �������	�� �� �	���� � ��	����

%• ��
���	 �� ��		��� ��	��� �� �	����� �� 
	�	����� ��+ ��� ��	���������� ��� 	��


������A  	��	 ���
���	  ������ �� �	���� ��
���	�� �� 
	�	������ ��� 	�� 
������A 	��	

��	$����A  	�����	�� �� �	���� ��
���	�� � 9����� 
	�	������

Campo di impostazione Modulo Default
0.1 a 10.0 Nessuno 1.0

%• �	�	����� ������	��

(����������)�	�����	����� /#* !��� ������� �"

(��+ ) 7>)7LL* !��� ��
	������"

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Commento

Vedere
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Azzeramento sequenza di attesa degli allarmi

%• <�������	 �� ��������� 
�� 	$����	�� �� ��
������� �
� �,� ' ��	�	 �	�����	�	 �	

��9����	 � 	����	 ����	��	����

%• ��������� /0

���������  	���	�� !������	 	������	����� 7>" � ��� 
����  �	���� � 	��	��� � �	����

� ���
���	����� � �������� ������	��  � 9�	�� �� ��� 
���� �	��	 	 � 	 ��

%• ��������� =0

/������	����� 7>

%• �� �������� �	��	��	 �����	 �� �������	����� �� ��������� � 	��	��� ������ ����.

����� ��� ��9����	 � 	����	�

����� � 	��	���
!�
� �	�$��"

����� � 	��	���

8����	 	��	���0 ��������� /

8����	 	��	���0 ��������� =

�	�$�� �� ��� 
����
<��� ��������� /

�������� � 	��	���

0 <�9����	 � ��	�$K �	�����	�	

0 <�9����	 � ��	�$K ��
������	�	

<��� ��������� /

Campo di impostazione Default
0: Condizione A  /  1: Condizione B 0

�%�	�	����� ������	��

(/��	��� �* (/��	��� �* (/��	��� ;* !��� ����
"

Ritorno automatico alla visualizzazione

%• <� ��� �� �������	�� � �	��� �� �����	���� 
�� �� ���
� ��
���	�� 
�� 9����� 
	�	�����

9�	�� �� ' ��� ��� ������� 1  � � �  �� ��
�	K ����	����	 	����	���	����� �� �2)<��

%• ��	�� �� 
	�	����� ' ��
���	�� �� (1*  �	 �������� ' ��	����	�	�

%• ������ 
	�	����� ��� ' �	��� 9�	�� ����� ����	����	�� �� �����

Campo di impostazione Unità Default
0... 99 secondo 0

Funzione

Commento

Vedere

Funzione

Commento



CAPITOLO 4 PARAMETRI

71

Isteresi AT Condizioni d’uso
Il controllo deve essere ad azione PID pre-
dittiva con ST OFF.

%• V����	������ �������	�� �� �	���� � ��	����

%• � ������� �� �������	����� �� ����� ������ ��	��� ������������ /# ���� 	�����	��

	����������� ����	 ������	����� 7>)7LL� ������ 
	�	����� ��
���	 ��	�
����	

�������������

Campo di impostazione Unità Default
0.1... 9.9 %FS 0.2

Rilevamento LBA Condizioni d’uso
La funzione LBA (Loop Break Alarm) deve
essere assegnata come uscita.

%• ������ 
	�	����� 
�F ������ �������	�� 9�	�� &=/ ����� 	�����	�	 ���� �����	�

%• ��	�� �	 ������	 ���	 �	��	$��� �	��
��	�	 ' ��������� 	��	 ������	 ��
���	�	 ��

9����� 
	�	�����  �� �����	���� �	 �������	 ���� �����	����� &=/�

Campo di impostazione Unità Default
0.0... 999.9 %FS 0.2

Funzione

Commento

Funzione

Commento
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4.8 Modo opzione

%• �� 9����� ��� � 
	�	����� 
������ ������ �������	�� ����	��� 9�	�� �� 
	�	�����

(<�������	* !��� 
�������" ' ��
���	�� 	 (1* 	 (�*�

%• N 
����$��� ��������	�� 9����� ��� ����	��� 9�	�� �� ����� �
����	�� ����� ����.

���� ��� �����	����� �� 9����� ���  ' 
����$��� ��
���	�� �� ��������� � �������	.

����� � � 
	�	����� � �������� � ������ � � �����	 � ��	���������� 
�� 		��	�� ��

��
� � ����� �
����	�� ��� �����	�����

%• ��� ��������	�� 9����� ��� 9�	�� �� ' ��� ��� ������� 1  � � �  ����
  ��
	������

� �	��$�	�����  
������ �� �	���  
�� 	����� � ������� <�� ��
�	K ����� ����	���.

�	�� �� ����� <� ����� ��������	�� H %%%% J �������	�� � �	���    
������ 
��

�� �	���  
�� 	����� � ������  �� �����	���� ��������� �� ��� �
������

%• ��� ��������	�� � 
	�	����� �� 9����� ���  
������ �� �	��� � ��� ������	�� ��

��
���	����� �� 
	�	�����  �������	�� �� �	���  � �� �	��� �

%• &	 �	$���	 �������� �����	 � 
	�	����� ��

���	�� �� 9����� ��� � �	 
	���	 �� ���

�	�� 
	�	����� ���� ���������
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Funzione impostazione
secondo set point

Condizioni d’uso
La funzione di ingresso di evento deve
essere attiva.

%• ������ 
	�	����� �
������	 �� ������ � ��� 
���� !<�" 9�	�� �� �������	 �	 ��������

� ��
���	����� �� ������ ��� 
����� ��	�� ' �� (1*  �� ������ ��� 
���� ��� 
�F

������ �������	���

Campo di impostazione Unità Default
0... 1 Nessuna 0

�%?����������

;�; 8������� ���� �������� �
����	�� !�5"

�%�	�	����� ������	��

(+�����	����� ������������ � ������ �* !��� �
�����"

�%C���� �
����	��

C���� � �������� � ������ !��;.��="

Designazione ingresso
di evento 1

Condizioni d’uso
L’ingresso di evento deve essere specifi-
cato quando la funzione di ingresso di
evento è attiva.

%• ������ 
	�	����� �������� ���������� � ������ ��	��� �	 �������� � ������ ���


����� N 
����$��� ������� �� �������� �� ��������0

?��)<��
 � C	��	��)/����

%• &��������� � ������ ' ��	����	�� ��	��� �	 ����	����	����� �� �����

2���� ��	����	�� 	��,� ��� ��� ��� �
  ��
	������  �
����� � �	��$�	������

Simbolo Funzione Funzionamento ingresso di evento

Run/Stop ON: Stop, OFF : Run

Manuale/Auto ON: Manuale, OFF : Auto

�%?����������

��; 8������� ���� �������� �
����	�� !
	���	 ��"

�%�	�	����� ������	��

(+�����	����� ������������ � ������ �* !��� �
�����"

�%C���� �
����	��

C���� �� �������� � ������ !��;.��="

Funzione

Commento

Vedere

Modello

Funzione

Commento

Vedere

Modello
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Numero dei bit di stop

Lunghezza del dato

Controllo della parità

Velocità di trasmissione

Numero dell’unità

Condizioni d’uso
La funzione di comunicazione deve
essere attiva.

%• ������ 
	�	����� ��
���	�� �� ��������� � �������	������ /������	��� �,� �� $�� �

���
  �	 ����,���	 �� 	��  �	 
	���A � �	 �������A � ��	��������� ����,��� ���
����

� �� �����	���� ���� ������
��	��� ������ 
	�	����� ���� �	��� �� ��	������	.

����� ' ����	����� 	����	�	 � �� � ��� ������� 1  � � � ������� ������	���

%• ��	�� �� ������	�� �� � 
�D �����	���� ���� 	���,��� ���
����  �	�� �� ��� �,�

� ������ ���� ����A ��� ��	�� �� ��������� ��� �� ������ ���� 	���� �����	�����

%• �	�	����� (>����� �� $�� � ���
*

Campo di impostazione Unità Default
1, 2 Bit 2

%• �	�	����� (&���,���	 �� 	��*

Campo di impostazione Unità Default
7, 8 Bit 7

%• �	�	����� (��������� ���	 
	���A*

Impostazione Default

: nessuno/ : pari/ : dispari

%• �	�	����� (2������A � ��	���������*

Campo di impostazione Unità Default
1.2, 2.4, 4.8, 9.6, 19.2 kbps 9.6

%• �	�	����� (>� ����� � �������	�����*

Campo di impostazione Unità Default
0... 99 Nessuna 0

�%?����������

�	
����� � 8������� ���	 �������� � �������	����� !
	���	 55"

�%�	�	����� ������	��

(?�����)&��	��* !��� ������� �"

�%C���� �
����	��

C���� ?<@�;�� !��;.��1�"  ����� ?<@�6� !��;@��1;"

Funzione

Commento

Vedere

Modello
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Designazione della varia-
bile da usare come uscita
di trasferimento

Limite superiore 
dell’uscita di trasferimento

Limite inferiore 
dell’uscita di trasferimento

Condizioni d’uso
La funzione dell’uscita di trasferimento
deve essere attiva.

%• ������ 
	�	����� ��
���	�� �� ��������� ���������	 � ��	�����������

%• �� 
	�	����� (+�����	����� ���	 �	��	$��� ���� �����	 � ��	����������* ��������	

��� �� �������� 
	�	����� ���� �����	 � �� 	�����	 	��������	 � ��	����������0

<�� 
����  <�� 
���� ��	��� �	 �	�
	 <�  2	���� � 
�������  2	��	$��� �	��
��	�	

!����	�	�����" � 2	��	$��� �	��
��	�	 !�	����	�����"�

#���	��	 �	 (2	��	$��� �	��
��	�	 !�	����	�����"* 
�F ������ ��������	�	 ����	���

��	��� �� ��������� � ����	�	����� � �	����	������

%• � 
	�	����� (&����� ��
������ ���������	 � ��	����������* � (&����� ���������

���������	 � ��	����������* ������� �������	�� 
�� �	 ��	�	 ���������	 � ��	�����.

������ �� �	�
� � ��
���	����� �	��	 �� $	�� 	� 	�� � �����	� ��F ������ ��
���	��

	��,� �� �	���� ������ ��������� �	������ �� �	���� ������ ��
�������

%• ��� ���������� � ���
��	���	  �	 
�������� �� 
���� ����	�� �� ��� 
����  �� ���


���� ��	��� �	 �	�
	 <� � �� �	���� � 
������� �
����� 	� ������� ��������	��

� ��� ���������� 	�	������ 	� �	����� � ��	�	�

Tipo di trasferimento Limite inferiore dell’uscita di trasferimento...
limite inferiore dell’uscita di trasferimento

Set point Valore limite inferiore SP... valore limite superiore SP

Set point per la rampa SP Valore limite inferiore SP... valore limite superiore SP

Valore di processo Limite inferiore della scala... limite superiore della scala

Variabile manipolata 
(riscaldamento)

–5.0%... 105.0% controllo standard
0.0%... 105.0% controllo raffreddamento e riscaldamento

Variabile manipolata 
(raffreddamento)

0.0%... 105.0%

%• � �	�
� � �����	 �� ��� 
����  �� ��� 
���� ��	��� �	 �	�
	 <� � �� �	���� � 
�������

9�	�� ����� ��������	�� ���������� � ���
��	���	 ���� � �	�
� ��

���	�� 	� ���.

���� ��������	���

�%?����������

��; 8������� ���� �������� �
����	�� !
	���	 ��"

�%C���� �
����	��

C���� � �����	 � ��	���������� !��;.��L"

Funzione

Commento

Vedere

Modello
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4.9 Modo calibrazione

%• �� 9����� ��� � 
	�	����� 
������ ������ �������	�� ����	��� 9�	�� �� 
	�	�����

(<�������	* !��� 
�������" ' ��
���	�� �� (1*� ��	�� ����� ��������	�� 9�����

��� 
�� �	 
���	 ����	 ��
���	�� �� 
	�	����� (<�������	* �� (1*�

%• ������ ��� �������� � 
	�	����� 
�� �	 �	��$�	����� ���� �������� � ���� ������ 
��

��������� ������� ������ �������	�� ����	��� � 
	�	����� �,� �� ����������� 	� ��
� �

�������� �
������	�� ��� 
	�	����� (#�
� � ��������* !��� ����
"� �������  � 
	�	��.

��� � �����	 ������	�� 
������ ������ �������	�� ����	��� 9�	�� ����� 	������� ��

����� � ��	���������� !��;.��L"�

%• ��� ��������	�� 9����� ��� 9�	�� �� ' ��� ��� ������� 1  � � �  ����
  ��
	������

� �
�����  
������ �� �	���  
�� 	����� � ������� <�� ��
�	K ����� ����	����	��

�� ����� <� ����� ��������	�� H %%% J �������	�� � �	���   
�� 
������ �� �	���

 
�� 	����� � ������  �� �����	���� ��������� �� ��� �	��$�	������

%• ��� ��������� ���	��� ��� 
	�	����� ��� ��� �	��$�	�����  ����� ;�� �	��$�	�����

!
	���	 ;�"�
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� �������	����� 56� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

��� 7
��	����� 
�������	�� 
��

�	 �������	����� 5:� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

��; ��������	����� �� ���	�� 6�� � � � � � � � � � � � � 

��� ���	�� � ���
���� 6�� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

��� <�������	�� ���� ������ � �������	����� 63� � 

��3 ����
�� � 
����	��	 66� � � � � � � � � � � � � � � � � 
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5.1 Descrizione della funzione di comunicazione

&	 �������� � �������	����� 
������� � �������	�� � � ��
���	�� �


	�	����� ���� ��� �� 
����	��	 
��
	�	�� � 
���� �� �� ,��� ���
�.

��� ������	�� 	� �����	���� ����� ������ �	
����� ������� �� �
��	�����

��� ��� �� ���  ������� ����	����	�� 	���,��� ���
�����

��� ��	�� �	 �������� � �������	�����  	��������� �� ����� �
����	��


�� �� �������	����� ?<�;�.� � ?<�6�� &	 �������� � �������	�����


������� � �������� �� �������� �
��	�����0

%• ������	)��������	 � 
	�	�����P

%• ���������� �
��	����P

%• ��������� �� ������� � ��
���	������

&	 �������� � �������	����� 
����

��� �� �������� ���������0

%• &	 ��������	 �� 
	�	����� ' 
����$��� ��	��� �� �
��	����� �� �������

�������  � 
	�	����� ��� 
������ ������ ������� ��	��� ������������

����	���������P

%• � 
	�	����� � ��������	 
������	�� �� ������� � ��
���	������ &� ����.

����� � ��������	 �
����� 	 �	�� �������0

&������ � ��
���	����� �0 >�����	 �����������

&������ � ��
���	����� 10 N ���$��	 ���� �	 ��������	 �� 
	�	����� ���

��� ����
 � ��
	�������

%• ��� ��������� ���	��� ����	 ������	����� ��	 ������� � ��
���	����� 

����� 
	���	 6��

%• � 
	�	����� *?��)���
* (?�����)���	��*  � (����������)�	�����	�����

/#* ���� ��
���	�� ���� ���	�� �
���	�� 	��,� 
�� �� �����������

&�,��� ���
���� ����	 ��	 (������	 � ���	��* 	� �����	����  � �� �����	.

���� ���
��� ��� ��	 (������	 � ���
���	* ������
������ 	� ���������

�� ���	�� ����	�� 	���,��� ���
����� �� 	���� �������   	 ���� ������	

� ���	�� ������
��� ��	 ������	 � ���
���	�

&� ��,��	 �������� �����	 �� �	

���� ������	 ���	��)������	 ���
���	�

Frame comando Frame comando

Frame risposta

Host computer
E5CK

&�,��� ���
���� ������ �� �������	����� ������������� 	��� �	�	�����.

����,� ���� ������	��� ?<�;�.� � ?<�6��

� ����� �
����	�� �,� ��

���	�� ?<�;�.� � ?<�6� ����0

%• C���� �
����	��

��;.��1� !?<�;�.�"

��;.��1; !?<�6�"

�Descrizione

�Procedura  di
trasferimento
 

� Interfaccia
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5.2 Operazioni preliminari per la comunicazione

��� ��������� ���	��� ��� �	$�	���� ��	��� ���������� ���� �������	����� 

����� �� �	
����� � ��������	���

�Collegamento dei cavi
%• /���,��� ���
���� 
�F ������ ������	�� �� ���� �����	�����

%• &	 ����,���	 �� �	�� ��� ����$$� ��
��	�� � �� ������

%• 8�	�� �	�� ��,���	�� 	 ��

�	 ��������	�	 !	����� /RV�6"�

N.

1 (1)

2 (2)
3 (3)

4 (4)
5 (5)

7 (6)

8(20)
9 (7)

RS232-C: 9 pin

FG

SD
RD

RS
CS

DR

ER
SG

Host computer

Cavo schermato

RS232-C

N.

13 SD
RD14

1 SG

E5CK

I numeri in parentesi “()” mostrano il n. per il connettore a 25 pin.

%• /���,��� ���
���� 
������ ������ ������	�� 	� �	����� ;� �����	����

���
���� �� ���
�����

%• &	 ����,���	 ���	�� �� �	�� ��� ����$$� ��
��	�� � �11 ������

%• 8�	�� �	�� ��,���	�� 	 ��

�	 ��������	�	 !	����� /RV�6"�

%• ������	�� �� ���������� � ������	����� 	� �����	���� �� ����	�$� ��

��������A � ��	 ����� � �����	���� ������	�� �� ��	 ��������	�����

	
���	� ��� ����
��  ����� ��,��	 �������	���  ������	�� �� ������	����

	�������A ,��� � 	�������A ;1 � ��� ������	�� �� ���������� � ������	�����

	��� ����A 	 1 	 �:�

%• 8������	�� �� ���������� � ������	����� ��� ���������	 	 ��1Ω !�)� R"� &	

���������	 ���	�� � ����	�$� �� ��������A ����$$� ������ 	����� ��Ω�

-

+

FG

RS485

N.

13

14

RS485

No.

13 A

B14

Host computer
RS485

Cavo schermato

E5CK (n.0) E5CK (n. 30)

Terminatore (120Ω  1/2W)

A

B

A> B: carattere
A< B: spazio

�

� RS232-C

� RS485
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?����� �������� �� �	�	���������,� � �������	����� ����,��� ���
����

� �� �����	���� ����� ��	�� �� � 
�D �����	���� ���� ������	�� 	���,���

���
����  	������	��� �,� �� �	�	���������,� � �������	����� � ����� �

�����	����  ��	�� �� �������

������ �	
����� ������� ���� ��
���	�� �� �	�	���������,� � �������	.

����� �� �����	���� �����

��
���	�� �� �	�	���������,� � �������	����� �������� ��� 
	�	����� �

�������	�����  �� �����	����� � 
	�	����� � �������	����� ���� ��
�.

��	$��� 	� 
	������ �����	�� �� �����	���� �����

&	 �������� �	$���	 �����	 � 
	�	����� � �������	����� �� �����	����

���� � �� ���
������ ��
���	������

Parametro/simbolo  Impostazione Valore impostato
Modulo n. 0... 99 0... 99  99

Baud rate 1.2/2.4/4.8/9.6/19.2  (kbps) 1.2/2.4 /4.8/ 9.6   /19.2

Lunghezza bit 7/8 (bit) 7 /8

Parità Nessuno/pari/dispari / /

Bit di stop 1/2 1/  2

I valori evidenziati sono impostati in fabbrica.

� Impostazione
caratteristiche
di comunica-
zione

� Parametri di
comunicazione
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5.3 Configurazione dei comandi

&	 ��������	����� �� ���	�� � ���� ���
���� 	�����	�� ' �	 ���������

� Comando

Codice
comando

Dati FCS

CR

Tipo comando

*

2B 1B 2B 4B 2B 2B

X
N.
unità

� Risposta

N.
unità

Codice
comando

Dati FCS

Tipo comando

CR

Codice
di errore

*

2B 1B 2B 4B 2B 2B2B

%• (X*

�	�	����� �����	��� &� ������,� � ���	��)���
���	 ����� �����	�� ���

9����� �	�	������

%• >� ����A

<
������	 �� (�� � ����A* ��������� <� �� ���� �� � 
�D �����	����� �

��	���������  �
������	�� 9����	 �����	�	 �������	�� (�� ����A*

%• #�
� ���	��

<
������	 �� ��
� � ���	�� ��� ����� 	 � 	 ;0 ������	 
	�	�����  �����.

���	 
	�	�����  ���	�� �
���	���

%• ����� ���	��

<
������	 �� ���	�� 
�� ���� ��
� � ���	��� ��� � ���	�� ������	)

��������	 
	�	�����  �����	 �� �� � 
	�	�����

%• +	��

<
������	 �� �	���� ��
���	�� � �� ��������� ������
���	������ >��

���	�� ������	  ��������	�� � 	�� ������� 	 (1111*� >���	 ���
���	  ' 
��.

����� ����	��� 9�	�� �� ����� � ������ ' (11*�

%• ����� � ������

��
���	 � ������	�� ���	 �������	������ ��� ��������� ���	��� ��� ��
� �

�� ��������	�� �� ����� � ������  ����� ��� <�������	�� ���� ������ �

�������	�����  !
	���	 63"�

%• L�< !L�	�� �,��T <�9�����"

?	

������	 �� ������	�� �� ��������� � ��9����	 ������	 	 
	����� 	�

�	�	����� �����	�� ���� 	��	 ������� 	��� ��� ��������� ���	��� ��� ���.

������ ������	  ����� ��3 ����
�� � 
����	��	 !
	���	 66"�

%• (Y*@(����� �? !�	���	�� ������"*

����	 �	 ���� !������	����" �� ���	�� � �� $����� � ���
���	�
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5.4 Comandi e risposte

�����	 ������� ������� ���	���	�	����� ���	�� � ���
����� &� ������.

����� �������	�� � �� ����������� �� 	�� ����0

%• � 	�� ���� ��
����� �� ����A 	 � $K�� � �� ����� /<����

%• ��	�� � 	�� ����� � ������� ���� �	���� ��������  ����� ������ ��
���	��

�� $	�� 	��� �������� ���������0

!�" �� 
���� ����	�� (�* ��� ' ����	�� ����� ��	������

!�" �� $�� 
�D ��������	���� � 	�� �������� ���	���� ��� ������ ��
�����

��� ��� ��������0

��������	

�1�1GH1�11J   @��1�1GH/�11J   @��GHL1��J

�Lettura/scrittura  dei parametri

� Lettura parametri

Comando

N. 
parametro

N. 
parametro

N.
unità

FCS

CR

N.
unità

Dato di lettura FCS

CR

Codice
di errore

*

*

2B 2B 4B 2B 2B

2B 2B 4B 2B 2B2B

1 X X X X

1
Risposta

X: qualsiasi valore accettabile

� Scrittura parametri

Comando

N. 
Parametro

N.
parametro

N.
unità

Dato di scrittura FCS

CR

N.
unità

Dato di scrittura FCS

CR

Codice
di errore

*

*

2B 2B 4B 2B 2B

2B 2B 4B 2B 2B2B

2

2
Risposta

2���� �������	 �	 ������	 � ��������	 �� 
	�	����� � �� �����	���� �
���.

�����

%• &	 ��������	 ' 
����$��� ����	��� ��	��� �� �������	����� �� �������

%• &	 ������	 ' ��
����$��� ��	��� ��	����������

%• ��	��� ����� ' ���	���� 	� ���	�� �
���	��� ��� ��������� ���	���  �����


	���	 6��

(?��)���
*  (?�����)���	��*  (����������)�	�����	����� /#*

%• ��� ��������� ���	��� ��� 
	�	����� 	 ���� ������� � ��
���	����� 

����� �� �	$���� 	��� 
	���� 6; � 6��

��� � ���	�� �� ����	�� M (C/* � (C�*  !����� 
	���	 �15"  ' 
����$��� �������.

�	�� ��	 ?/C ��� ���	���� � ��	 ?/C ���� ������	 
�� �� �	���� ��
���	��� ��
������ � ��������	 ���	 ?/C ��� ���	���� ' �11�111 ������ ��	�� �� ��
��	 9�����
������  ��
���	�� �� ��� ��������	 ?/C ���� ������	�

<�������	 ��
�	���� ��
���	��
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N. parametro Parametro Impostazione dati e campo di monitoraggio Modo

00 Monitoraggio PV *1 Limite inf. scala –10%...  limite sup. scala +10%      *2

86 Monitoraggio SP durante la
rampa SP *1 Limite inf. set point...  limite sup. set point

04 Monitoraggio MV 
(riscaldamento) *1 –5,0... 105,0             *3 Livello 0

42 Monitoraggio MV 
(raffreddamento) *1 0.0... 105,0

01 Set point Limite inf. set point...  limite sup. set point

02 Valore allarme 1 –1999... 9999

03 Valore allarme 2 –1999... 9999

41 Valore allarme 3 –1999... 9999

19 Banda proporzionale 0.1... 999,9

20 Azione integrale 0... 3999

21 Azione derivativa 0... 3999

22 Coefficiente di raffreddamento 0.01... 99,99
Livello 1

09 Banda morta –19,99... 99,99
Livello 1

23 Valore del reset manuale 0.0 ... 100,0

06 Isteresi (riscaldamento) 0.01... 99,99

43 Isteresi (raffreddamento) 0.01... 99,99

07 Ciclo proporzionale 
(riscaldamento) 1... 99

08 Ciclo proporzionale 
(raffreddamento) 1... 99

44 Unità di misura rampa SP 0: minuti, 1: ore

45 Valore impostato rampa SP 0... 9999

46 Tempo per il rilevamento LBA 0... 9999

47 MV allo stop –5,0... 105,0    *4

48 MV a fronte di un errore in
ingresso –5,0... 105,0    *4

50 Limite superiore MV Limite inferiore  MV +0,1... 105,0

49 Limite inferiore MV –5,0...  limite superiore MV –0,1    *5 Livello 2
51 Limite di incremento unitario MV 0.0... 100,0

Livello 2

56 Filtro digitale d’ingresso 0... 9999

25 Isteresi allarme 1 0.01... 99,99

26 Isteresi allarme 2 0.01... 99,99

52 Isteresi allarme 3 0.01... 99,99

53 Limite sup. compensazione –199,9... 999,9

54 Limite inf. compensazione –199,9... 999,9

Y� �����$��� ���� �� ������	

Y� ��� ���������� � ���
��	���	  �� �	�
� �����	 9����� �������	�� 	� ������� ��������	���

Y; ��� �� ��������� ����	�	����� � �	����	����� �� �	�
� �����	  1 1��� �1� 1�

Y� ��� �� ��������� ����	�	����� � �	����	����� �� �	�
� �����	 @�1� 1��� �1� 1�

Y� ��� �� ��������� ����	�	����� � �	����	����� �� �	�
� �����	 @�1� 1���  ������ ��
������ C2 @1 ��

<� ' ��	�� �� ���	�� 
��  
	�	����� ��� �	��� !
	�	����� �,� ��� �����	�� ��

��������� � ��������  �	
����� �" �� �������	 �������� (��� �������* !����� � ������0

��"�

Parametri non 
validi
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N. parametro Parametro Campo di impostazione dati Modo

57 Tipo di ingresso 0... 21

59 Limite superiore della scala Limite inferiore della scala +1... 9999

58 Limite inferiore della scala –1999 limite superiore della scala –1

60 Punto decimale 0... 3

30 Selezione �C/�F 0: �C,  1: �F

61 Designazione dell’uscita di controllo 1 0... 4, 6

62 Designazione dell’uscita di controllo 2 0... 4, 6

63 Designazione dell’uscita ausiliaria 1 2... 4, 6... 8

65 Allarme 1 1... 11

66 Allarme 1 (aperto in presenza di allarme) 0: chiuso in presenza di allarme,
 1: aperto in presenza di allarme

Setup

67 Allarme 2 1... 11

68 Allarme 2 (aperto in presenza di allarme) 0: chiuso in presenza di allarme, 
1: aperto in presenza di allarme

69 Allarme 3 1... 11

70 Allarme 3 (aperto in presenza di allarme) 0: chiuso in presenza di allarme, 
1: aperto in presenza di allarme

71 Funzione diretta/inversa 0: funzione inversa, 
1: funzione diretta

28 Limite superiore set point *5 Limite inferiore set  point  +1... limite superiore della
scala

27 Limite inferiore set point *5 Limite inferiore della scala... limite superiore  set
point  –1

72 PID / ON/OFF 0: PID avanzato, 1: ON/OFF

73 ST 0: OFF,   1: ON

34 Zona stabile ST 0.1... 999,9

35 α 0.00... 1,00 Espansione
85 Calcolo del guadagno in AT 0.1... 10,0

Es ansione

37 Azzeramento sequenza di attesa allarmi 0,  1

36 Ritorno automatico alla visualizzazione 0... 99

93 Isteresi AT 0.1... 9,9

55 Rilevamento LBA 0.0... 999,9

Y� 2���� 
	���	 3��

Y� 10 8����	 � ��������� !����	�	�����"  �0 8����	 � ��������� !�	����	�����"  �0 /��	��� �  ;0 /��	��� �  �0 /��	��� ;  30 &=/�

Y; �0 /��	��� �  ;0 /��	��� �  �0 /��	��� ;  30 &=/  50 ������ �  60 ������ �

Y� 2���� �@���

Y� ��� ���������� � ���
��	���	  �� �	�
� �����	 9����� ��	�� 	� ������� ��������	���

 Y3 2���� 
	���	 3:�

��� ������� �� ��	�� �� �����	���� ����  �������	�� �� ���	�� (?M* �� ����	�� M�

��� ��������� ���	���  ����� /

�����0 ������ ����	�� M !
	���	 �15"�

Lettura  stato

*1

*2

*2

*3

*4

*4

*4

*6
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�Comandi speciali

Codice
comando

Codice
comando

N.
unità

Codice
istruzione

FCS

CR

N.
unità

Codice istruzione FCS

CR

Codice
di errore

*

*

2B 2B 4B 2B 2B

2B 2B 4B 2B 2B2B

3

3

Comando

Risposta

X: qualsiasi valore accettabile

&� �������� �������� ���� ���	�� �
���	���

%• ?��)���


������ � ��������
� 
����	���� ������ ���	�� ��� ' 
����$��� 	�

������� � ��
���	����� �� N 
����$��� ��
���	�� �� �������� ?8>)<#7�

���� 	 �11�111 ������

%• ?�����)���	��

<�������	 �� �������	����� �� ������ � �� ���	���

%• ����������)�	�����	�����  /#

������ � �	�����	 ��	���������� ������ ���	�� ' 
����$��� 	� ������� �

��
���	����� ��

%• �	��	���� 	� ������� � ��
���	����� �

8������	�� 9����� ���	�� 
�� �������� � 
	�	����� ��� ��� ��
	������

� ����
�

%• ?���� ����U	��

>�� ������
��� ��	 ���
���	 	 9����� ���	��� �������  ��� ' 
����$���

�������� �������	����� ��� ������  
�� ���9�� ������ �
� �� ������

&	 �������� �	$���	 �����	 � ���	�� �
���	�� ��
���$��� 
�� �� �����	����

�����

N. comando Comando Codice istruzione

00 Run/stop
0000: run,
0001: stop

02 Remoto/locale
0000: locale,
0001: remoto

07 Esecuzione/cancellazione AT
0000: Cancellazione,
0001: esecuzione AT 40%,
0002: esecuzione AT 100%

09
Passaggio al livello di imposta-
zione 1

0000

11 Reset software 0000

��� 
	��	�� 	� ������� � ��
���	����� � 	 1  �������	��  �� ���	�� *����� ����U	��*�

<� �� ��
���	 �� ���	�� ��������	  
	�	����� 
�� � ��� ����
 � ��
	������ 	� �������

� ��
���	����� 1  �� �������	 �� ������ � �� ������� �� ����� � ������ !7+ G �� ���	��

��� 
�F ������ ��������"�

Livelli di impostazione
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5.5  Significato degli errori di comunicazione

�� ������	�� ���	 �������	����� ��������� 
�F ������ �������	�� ��� �� ����� � ������ ����	 ������	 �

���
���	� 8�	�� �� ����� � ������ 
�� ��������� ��� ������	�� �������

�Codice di errore
&� �������	����� ���� ����	�� 9�	�� �� ����� � ������ �� ���
���	 ' (11*� <� �� �����

� ������ ��� ' (11*  9����� ����	 �,� �� ������  ��� �� ������ ���������  �� ' �������	.

��� �� ����	�� �� ����� � ������ ' �� �������� � ��� �������� ��	��	 	���

CR

N.
unità

Codice
comando

FCS

Tipo comando

Codice
di errore

*

2B2B 1B 2B 2B2B

Codice di
errore 00 Nome

codice Nessun errore

&	 �������	����� ������	 �����	������ ����	 �����	�� ������ � ��	.

��������� � 	���� �������

Codice di
errore 0D Nome

codice Il comando non può essere eseguito

%• <�������	 ��	��� �� �������	����� �� ���	���

%• <�������	 ��	��� ��	����������

%• #���	���� � ���������� �� �1E /# ��	��� �� ��������� ����	�	�����

� �	����	������

%• #���	���� � ������	����� ���)���
 	� ������� � ��
���	����� ��

%• #���	���� � ���������� /# 	� ������� � ��
���	����� ��

%• ��
���	�� � 
	�	����� �� ���	�� ������	 � ��������	 ������ 	 9�����

���������

Codice di
errore 10 Nome

codice Errore di parità

N ��	�� ������	�� �� ������ � 
	���A ��� 	�� ���������

��������	��  �� ��������� � �������	������ <� �� ��������� � �������	.

����� ����,��� ���
���� � �� �����	���� ���� ���� �����	�����  ' 
��.

$	$��� �,� �� ��	 �� 
��$���	 ��� �������� � �������	����� ����,��� ���.

���� � �� �����	���� ���� � �� 9����� � ����	�$��

Codice di
errore 11 Nome

codice Errore di stringa

�� $�� � ���
 ��� 
�F ������ ������	���

��������	�� �� ��������� � �������	������ <� �� ��������� � �������	.
����� ����,��� ���
���� � �� �����	���� ���� ���� �����	�����  ' 
��$	.

$��� �,� �� ��	 �� 
��$���	 �� ��� � �� ����	�$� � �������� � �������	������

?��
���	 	������  	 ���� �,� ��������� � �������	����� � �� >� � ����A ���

���	�� ��� ������
��	���
N. unità

� Descrizione

� Descrizione

� Azione correttiva

� Descrizione

� Azione correttiva

� Descrizione

� Azione correttiva
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Codice di
errore 13 Nome

codice Errore FCS

&�L�< !L�	�� �,��T <�9�����" ��� ������
����

��������	�� �� 
����	��	 L�<�

Codice di
errore 14 Nome

codice Errore di formato

&	 ����,���	 �� ���	�� �������� ��� ������
��� 	��	 ����,���	 ���.

���	 ��� ������	 ����	���

��������	��  �� ��������� � �������	������ <� �� ��������� � �������	.

����� ����,��� ���
���� � �� �����	���� ���� ���� �����	�����  ' 
����.

$��� �,� �� ��	 �� 
��$���	 �� ��� � �� ����	�$� � ���������

Codice di
errore 15 Nome

codice Errore del campo di impostazione

� �	���� �������� � �� ����� ��� 	�� ��� ������	�� ��� �	�
� � ��
���	.

������

��������	�� � 
	�	����� � � 	�� �� ������	 � ��������	 �� ���	�� �
���	���

�Errore non definito

CR

N.
unità

FCS

*

2B2B 2B 2B

CI

%• 8� ����� ��� ������� ' ��	�� ���������

%• 8� 
	�	����� ��� �	��� !
�� ��� �� ���	�� �	����� � ��	�	 ��� ����.

������ � ���
��	���	" ' ��	�� ���������

%• ��������	�� �� ������ �� 
	�	������

� Descrizione

� Azione correttiva

� Descrizione

� Azione correttiva

� Descrizione

� Azione correttiva

� Descrizione

� Azione correttiva
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5.6 Esempio di programma

�Utilizzo dei programmi
�� 
����	��	 �������� ����� 	 �������� 	�� ���	 ������	 � ���
���	 9�	�� � 	��

���	 ������	 ���	�� ���� �� ���������

�� ����	�� �� �������� ' �� ��������� &�L�< � �� ������	���� �� �����	�� 	����	���	.

����� � ��� ����� ������ ���������

CR

N.
unità

Codice
comando

Dati FCS

Tipo comando

*

2B2B 1B 2B 4B 2B

Dati in
ingresso

Generazione
automatica

�� ����	�� � �����	 ' �� ��������� N ����	����	�� �� ��������� ���	 ������	 � ���
���	�

N.
Unità

Codice
comando

Dati FCS

Tipo comando

CR

Codice
di errore

*

2B 1B 2B 4B 2B 2B2B

� Procedura
!�" &������ �� 
����	��	�

!�" �������� (?8>*�

!;" ��	�� 	

	�� (	�� � �����*  �������� �� 	�� �� ���	�� !	 X 	��	 ������	 �

���	��"�

!�" �� ��������� ���	 ������	 � ���
���	 ' ����	����	�� �
� (	�� � ���������0*�

� Condizioni durante l’esecuzione di un programma
%• ��
���	�� �� ��������� � �������	����� ��� ��� ��������0

=	� �	�� 0 :311 $
�

&���,���	 �� $�� 0 5 $��

�	���A 0 
	��

=�� � ���
 0 �

%• ��������	�� �,� �� �	�� � �������	����� ��	 ������	�� �������	������
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�Listato del programma (linguaggio per PC IBM compatibile)

1000 ’
1010 ’ PROGRAM : E5CK Communication Program
1020 ’ For IBM PC COMPATIBLE MACHINE
1030 ’ VERSION  :  1.00
1040 ’ Copyright (C) 1995 OMRON Corporation All Rights Reserved.
1050 ’
1060 ’ RS-232C SPEED: 9600BPS, PARITY: EVEN, DATA: 7, STOP: 2
1070   OPEN ”COM: 9600, E, 7, 2, CD0, CS0, DS0, RB256, RS ”FOR RANDAM AS #1 LEN=256
1080   REPEAT
1090 ’ Make Command
1100   PRINT ”send data : ” ;
1110   INPUT SEND$
1120 ’ FCS calculation
1130   FCS=0
1140   FOR IFCS=1 TO LEN (SEND$)
1150   FCS=FCS XOR ASC (MID$ (SEND$, IFCS, 1))
1160   NEXT
1170   FCS$=RIGHT$ (”0”+HEX$ (FCS), 2)
1180 ’ Send data to communication port
1190   PRINT #1, SEND$+FCS$+”*”
1200 ’ Receive data from communication port
1210   RECCNT=0: TMP$=””
1220   DRECLOOP:
1230   IF LOC (1) <> 0 THEN DREC1
1240   RECCNT=RECCNT+1
1250   IF RECCNT=5000 THEN *DRECERR ELSE DRECLOOP
1260   ‘DREC1
1270   TMP$=TMP$+INPUT$ (LOC (1), #1)
1280   IF RIGHT$ (TMP&, 1)=CHR$ (13) THEN DRECEND

    ELSE RECCNT=0: GOTO DRECLOOP
1290   DRECERR:
1300   TMP$=”No response !!”
1310   DRECEND:
1320   RECV$=TMP$
1330   PRINT ”response: ”; RECV$
1340 ’ Repeat to make Command
1350   GOTO REPEAT
1360 ’ END
1370   CLOSE #1
1380   END
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�Esempi di utilizzo

� Impostare n. unità su “00”
%• >���� ����
� ��������  � 	�� ������� �����	�� �� $����,� ������	�� 
�� �	������

�,�	����	� �����9��  ����	 ���
��	����� �� 
����	���  ��� �	���	�� �
	�� ��	 ���

��������� &� ���
���� �	�	��� ����	����	�� ����	 �
	�� ��	 � ������	�

� Impostare il set point a “300.0”
%• +	�� �� ��������

X 00 2 01 3000

300.0

Set point

Scrittura parametri

%• ?��
���	

X 00 2 01 00 3000 (FCS) *

Fine normale

� Avvio
%• +	�� �� ��������

X 00 3 00 0000

Run

Run/stop

Comando speciale

%• ?��
���	

X  00 3 00 00 0000 (FCS) *

Fine normale

� Monitorare il valore di processo
%• +	�� �� ��������

 X00 1 00 0000

Dati fittizi

Monitoraggio del valore di processo

Lettura parametri

%• ?��
���	

X000 1 00 00 2000 (FCS) *

Valore di processo = 2000

Fine normale
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CAPITOLO 6 
GESTIONE
DEGLI ERRORI

������ �	
����� ������� ���� ������	�� � ��������� ������	�� �	����.

����	����� �� �����	���� �����

3�� ��������� �����	�� :�� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

3�� 8������� �� ��
�	K ������ :;� � � � � � � � � � � � � � � 

3�; 8������� ���������	 ������ :�� � � � � � � � � � � � � � � � 

3�� ��������� ���� ����������� �
��	���� :3� � � � � � 

3�� ���� ������� ��� ������ � �������	����� :5� 
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6.1 Controlli iniziali

�� �	�� � 
��$����  ' ������	���  
���	 � �����  �������	�� 9�	��� ������

!�" /������	�����

/������	��� �,� ��	������	����� ��	 7> � �,� ������� ��� �	�
� � ���.

����� �����	���

!�" ���������� 
�� ��
� � ��������

/������	��� �,� � 
��������� ��	�� �� 
�������� �������	�

&	 �������� �	$���	 �����	 �� �������	����� 9�	�� �	 
�������� ��


���������  ��� ' �������� 	��� ��
���	����� �� 
	�	����� *#�
� �

��������*�

Ponticello Parametro Funzionamento

TC� PT Corrente (0... 20mA) Fisso sul valore limite inferiore
della scala

Corrente (4... 20mA)

Tensione (0... 10V, 0... 5V) Fisso sul valore limite inferiore
della scala

Tensione (1... 5V)

I Ingresso di temperatura

Tensione (0... 10V, 0... 5V) Fisso sul valore limite inferiore
della scala

Tensione (1... 5V)

V Ingresso di temperatura

Corrente (0... 20mA) Fisso sul valore limite inferiore
della scala

Corrente (4... 20mA)

!;" �	$�	����

��������	��  �,� ����� � �	�� ��	�� ������	�� �������	������

!�" ��������� � �������	�����

+��	��� �	 �������	����� ���	��� �� ������	��� ?<@�;�� �

?<@�6�  	������	��� �,� � $	� �	�� � �� 	���� ��
���	����� ���	����

	��� ��������� � �������	����� ����,��� ���
���� � �� �����	����

���� ��	�� �������� � ��������� ��� ������ �����������

<� �
� �� ��������� �� �����	���� ���� ��� ������	�� ������  	��,� �� ��

��	��� 
�������  ��������	�� ������������� �� �����	���� �������	�� ��

��
�	K �������
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6.2 Utilizzo del display errori

��	�� �� �������	 �� ������  �� ��
�	K �� � ����	����	 	�����	���	����� �

����� � ������ � ������ ���������

������ �	
����� ������� � ����� � ������ � �� 	����� ���������� 	 ����	.


������ 
�� ��������� �� 
��$���	�

Errore sull’ingresso

<���	�� � �������� ��� ���������

��������	��  �� �� ���� ������ � �	$�	����  �	�� 	������	�� � �������������P

��������	��  �� �� ��
���	����� ���� �������� ���� ���	���

&� ������ � ��������� �������	�� ������ �� �	���� ��
���	�� ��� 
	�	��.

��� *2	��	$��� ���������	 � �����	����� 	 ������ � �� ������*  !������� �"�

&� ������ � 	��	��� ���� 	����� 9�	�� ����� ��
��	�� �� ������ �	������

Errore nella memoria

V�	��� ����	 ������	

<
������ � ��	������� �� �����	����� <� �
� 9����	 �
��	����� �� ��
�	K

��� ������	 ������	��  ��������	 �,� ���� ������	��� ���� ��
	�	������ <�

�� ��
�	K ������	 	��	 ����	���A  ' 
����$��� �,� �� �����	���� ��	 ��	��

��������	�� 	 �����$�� ��������	�� �� �� ���� �� �����$��

&� ������ ���� 7LL !��/ �	B� 
�� �� ������ 	 � 	  �1�/  � ���9���	�����

	 1E ��� �	�� � 	���� ��
� � ������"� /��,� �� ������ � 	��	��� ���� 7LL�

 Errore di conversione A/D

V�	��� ��� ������������ /)+�

<
������ � ��	������� �� �����	����� <� �
� 9����	 �
��	����� �� ��
�	K

��� ������	 ������	��  ��������	 �,� ���� ������	��� ���� ��
	�	������ <�

�� ��
�	K ������	 	��	 ����	���A  
�F 	��� �,� �� �����	���� ��	 ��	��

��������	�� 	 �����$�� ��������	�� �� �� ���� �� �����$��

&� ������ ���� 7LL !��/ �	B� 
�� �� ������ 	 � 	 �1 �/  � ���9���	�����

	 1E ��� �	�� � 	���� ��
� � ������"� /��,� �� ������ � 	��	��� ���� 7LL�

� Causa

� Azione correttiva

� Funzionamento a
fronte dell’errore

� Causa

� Azione correttiva

� Funzionamento a
fronte dell’errore

� Causa

� Azione correttiva

� Funzionamento a
fronte dell’errore
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Errore di calibrazione

������ ������ ' 
����$��� ���� ��� ���������� � ���
��	���	 � 	

	�� 
��

� ������ 9�	�� �� �����	���� ����� 	������

������ ����	 �	��$�	����� �� 	���

N ������	��	 ��	 ��
	�	������

&� �������� � �����	 � �� ������ � 	��	��� ���� 	�����0 �	 
��������� ��� '

�	�	����	�

Visualizzazione eccedente

<�$$��� ��� �� ��	��� � �� ������  ����� ����	����	�� 9�	�� �� �	���� �


������� ��
��	 � ������ �� ��
�	K 9�	�� �� �	�
� � ��������� !�	�
� �

��
���	����� � �1E" ' �	������ �� �	�
� � ����	����	����� !@�:::���

::::"�

%• ��	�� ' ������ � (@�:::* H J

%• ��	�� ' �	������ � (::::* H J�

�� ��������� �������	  
��������� �� ����	�� �������	������

� Causa

� Azione correttiva

� Funzionamento a
fronte dell’errore

� Causa

� Funzionamento
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6.3 Utilizzo dell’uscita errori

�� �����	���� ���� 
������� � 	�����	�� ������ � �������

��� ��������� ���	��� ����� 	�����	����� � �����	  ����� ��; ��
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	���	 ��"�
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����� 	����	�	 9�	�� ���������� ' �� ������� �� �	� �	��  ������� �	 �����.

����� *������ �������������* !
	���	 :;"�

%• <� ����� 	�����	�� ������ � ���� �����	  �������	 ����� 	����	�	 9�	��
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� LBA

� Errore 
sull’ingresso

� Errore di 
conversione A/D
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6.4 Controllo delle restrizioni operative

��� �� �����	���� ����  ��	��������� � �� ����@������ �	�����	 ��� ������.

�	�� ������ �	 ���$��	����� ���� ��������� 2������ 9�� ��	������ ��


�����
	��  ����������� �
��	�����

<� �� �����	���� ���� ��� �������	 �������	�����  ��������	�� 
���	 �

����� �� �� ��������� � �������	����� �O��	�� �� ����������� � 9����	

�	$���	�

Funzioni non utilizzabili o non valide
Restrizioni Esecuzione

ST
Esecuzione

AT
Funzione limita-

tore
Altro

Nell’ingresso 
analogico

�

Nel controllo 
raffreddamento
e riscaldamento

� 40%AT

Controllo
ON/OFF

� � Limite di incremento
unitario variabile
modificata

ST = ON – � Limite di incremento
unitario variabile
modificata

Funzione rampa
SP

Nell’esecuzione
AT

– – Limite di incremento
unitario MV

Impostazione
parametri

Allo stop � � Limite di incremento
unitario variabile
modificata

V�� �������� �����	�����	�� ��� (M* ����	�� �� ���$��	����� � ��������� ��� 	�����	$���

��	��� ������������ <# � /#�

V�� �������� �����	�����	�� ���  (@* ���� ���$��	����� ��
����$����
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6.5 Come leggere gli errori di comunicazione

� ������	�� ���� �������	����� �� ���� 
������ ������ ��������	�� ���	��� �� ����� ���� ��� ��	�� ���
�.

��	� 8������	�� 9����� ����� ���� 
�� �����	�� ��� ������ �,� 
������ �������	����

�Codice fine
&	 �������	����� ' �������	 �� �� ����� ���� ' ���	�� 	 11�

<� �� ����� ���� ��� ' ���	�� 	 11  9����� ����	 �,� �� ' �������	�� �� ������ ����������

�� ����	�� �� ����� ���� ' �	

������	�� 	��	 �����	 �,� ����� �	 9�	�� ��� ��������

��	��	 	���

CR

N.
unità

Codice
comando

FCS

Tipo comando

Codice
Fine

*

2B2B 1B 2B 2B2B

X

Codice
Fine

Nome
codice0D

Il comando non può
essere eseguito
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APPENDICE
INFORMAZIONI
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CARATTERISTICHE

�Caratteristiche tecniche

Alimentazione 100–240Vc.a.    , 50/60 Hz~ 24Vc.a./c.c. �, 50/60 Hz

Campo tensione di fun-
zionamento

85%... 110% della tensione di alimentazione nominale

Assorbimento Circa 15VA 6VA, 3,5W

Ingresso

Termocoppia: K, J, T, E, L, U, N, R, S, B, W, PL��

Termoresistenza al platino : JPt100, Pt100

Ingresso in corrente: 4... 20mA, 0... 20mA

Ingresso in tensione: 1... 5V, 0... 5V, 1... 10V

Impedenze di ingresso Ingresso in tensione: 1M�

Ingresso in corrente: 150�

Uscita di controllo Secondo il modulo di uscita (vedere ”Caratteristiche dei moduli di uscita”)

Uscita ausiliaria SPST-NA, 1A a 250 Vc.a. (carico resistivo)

Metodo di controllo Azione PID predittiva o ON/OFF

Metodo di impostazione Impostazione digitale mediante i tasti del pannello frontale

Visualizzazione Indicazione digitale a 7 segmenti e LED

Altre funzioni In relazione ai moduli opzionali installati (vedere ”Caratteristiche dei moduli opzionali”)

Temperatura ambiente
Funzionamento: -10°C... 55°C (senza formazione di ghiaccio)/periodo di garanzia di
3 anni : -10°C...  50°C
Stoccaggio: -25°C... 65°C (senza formazione di ghiaccio )

Umidità relativa 35%... 85% RH

Y� &	 �������

�	 R '  R)?��.�3�

Y� &	 �������� �	$���	 �����	  � �	�
� � ��
���	����� � � ����	����	����� � ���� ���������

Ingresso Campo di impostazione Campo di visualizzazione

JPt100 –199.9... 650.0(�C) /–199.9... 999.9(�F) –199.9... 735.0(�C) /–199.9... 999.9(�F)

Pt100 –199.9... 650.0(�C) /–199.9... 999.9(�F) –199.9... 735.0(�C) /–199.9... 999.9(�F)

K1 –200... 1300(�C) /–300... 2300(�F) –350... 1450(�C) /–560... 2560(�F)

K2 0.0... 500.0(�C) /0.0... 900.0(�F) –50.0... 550.0(�C) /–90.0... 990.0(�F)

J1 –100... 850(�C) /–100... 1500(�F) –195... 945(�C) /–260... 1660(�F)

J2 0.0... 400.0(�C) /0.0... 750.0(�F) –40.0... 440.0(�C) /–75.0... 825.0(�F)

T –199.9... 400.0(�C) /–199.9... 700.0(�F) –199.9... 460.0(�C) /–199.9... 790.0(�F)

E 0... 600(�C) /0... 1100(�F) –60... 660(�C) /–110... 1210(�F)

L1 –100... 850(�C) /–100... 1500(�F) –195... 945(�C) /–260... 1660(�F)

L2 0.0... 400.0(�C) /0.0... 750.0(�F) –40.0... 440.0(�C) /–75.0... 825.0(�F)

U –199.9... 400.0(�C) /–199.9... 700.0(�F) –199.9... 460.0(�C) /–199.9... 790.0(�F)

N –200... 1300(�C) /–300... 2300(�F) –350... 1450(�C) /–560... 2560(�F)

R 0... 1700(�C) /0... 3000(�F) –170... 1870(�C) /–300... 3300(�F)

S 0... 1700(�C) /0... 3000(�F) –170... 1870(�C) /–300... 3300(�F)

B 100... 1800(�C) /300... 3200(�F) –70... 1970(�C) /10... 3490(�F)

W 0... 2300(�C) /0... 4100(�F) –230... 2530(�C) /–410... 4510(�F)

PL�� 0... 1300(�C) /0... 2300(�F) –130... 1430(�C) /–230... 2530(�F)

4... 20mA
0... 20mA

1... 5V
0... 5V
0... 10V

Uno dei campi seguenti, in base ai risultati della
scala 
–1999... 9999
–199.9... 999.9
–19.99... 99.99
–1.999... 9.999

-10... 110% del campo di impostazione. Si
osservi, comunque, che il valore massimo è
-1999... 9999

*1, *2
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�Caratteristiche generali

Precisione di indicazione

Termocoppia:

(il maggiore fra Z0.3% �� �	���� ����	�� � Z1°C) Z 1 cifra max. (*1)

Termoresistenza al platino:

(il maggiore fra Z0.2% del valore indicato o Z 0.8°C)Z 1 cifra max.

Ingresso analogico: Z0.2%Z 1 cifra max.

Isteresi 0.01... 99.99%FS (con risoluzione 0.1%FS)

Banda proporzionale  (P) 0.1... 999.9% FS (con risoluzione 0.1%FS)

Azione integrale (reset) (I) 0... 3999 s (con risoluzione di 1 secondo)

Azione derivativa (D) 0... 3999 s (con risoluzione di 1 secondo)

Ciclo proporzionale 1... 99 s (con risoluzione di 1 secondo)

Valore del reset manuale 0.0... 100.0% (con risoluzione di 0.1%)

Campo di impostazione
dell’uscita di allarme

-1999... 9999 o -199.9... 999.9 (il tipo di ingresso determina la pozione del punto
decimale)

Periodo di campionamento Termoresistenza: 250 ms, Ingresso analogico: 100 ms

Resistenza di isolamento 20 MΩ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidità dielettrica 2000 Vc.a., 50/60Hz per 1 minuto  (fra terminali di diversa polarità)

Resistenza
alle vibra-

Malfunzio-
namento

10... 55 Hz, 10 m/s2 (1G) per 10 min nelle direzioni X, Y, e Z
lle vibr

zioni Distruzione 10... 55 Hz, 20 m/s2 (2G) per 2 ore nelle direzioni X, Y, e  Z

Resistenza
agli rti

Malfunzio-
namento

200 m/s2 min. (20G), per 3 volte nelle 6 direzioni (100 m/s2 (10G) applicati al
relè)

agli urti
Distruzione 300 m/s2 min. (30G), per 3 volte nelle 6 direzioni

Peso Circa 170 g, adattatore circa10 g

Grado di protezione
Pannello frontale: NEMA4 per uso in interni (equivalente a  IP66)
Pannello posteriore: standard IEC IP20
Terminali: standard IEC IP00

Protezione della memoria Memoria non volatile (numero di riscrittura : 100000 max.)

Y�&	 
��������� ��������	����� ��� �������

�� �� ��
� ��  #  � > 	� � ����� ��  .�11°� '  Z�°� Z� ����	 �	B� &	 
���������
��������	����� ��� �������

�� �� ��
� 8  &� � &�  	 9�	���	�� ���
��	���	 '  Z�°� Z� ����	 	� �	������
&	 
��������� ��������	����� ��� �������

�	 �� ��
� = 	� � ����� ��  �11°� ��� ,	 	����	 ������������
&	 
��������� ��������	����� ��� �������

�� �� ��
� ? �  <  	� � ����� ��  �11°� '  Z;°� Z� ����	 	� �	������
&	 
��������� ��������	����� ��� �������

�	 R '  !�� �	������ ��	  Z1�;E � Z;°� �� �	���� ����	��"  Z� ����	 	� �	������
&	 
��������� ��������	����� ��� �������

�	 �&��  !�� �	������ ��	  Z1�;E � Z�°� �� �	���� ����	��"   Z � ����	 	� �	������
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ELENCO IMPOSTAZIONI

Modo Nome parametro Campo di impostazione Unità di
misura Default Note Imposta-

zione

Protetto
Sicurezza 0... 6 – 1

Protetto
 Inibizione tasto [A/M] ON/OFF – OFF

Manuale MV manuale –5.0... 105.0        *1 % 0.0

Livello 0
Set point Limite inferiore set point... limite superiore set

point EU 0
Livello 0

Run/Stop Run/Stop – RUN

AT esegui/annulla OFF/AT–1/AT–2 – OFF Durante il funziona-
mento

Set point 0 Limite inferiore set point... limite superiore set
point EU 0 Funzione secondo SP

Set point 1 Limite inferiore set point... limite superiore set
point EU 0 Funzione secondo SP

Valore di allarme 1 –1999... 9999 EU 0

Valore di allarme 2 –1999... 9999 EU 0

Valore di allarme 3 –1999... 9999 EU 0

Banda proporzionale 0.1... 999.9 %FS 10.0

Livello 1
Azione integrale 0... 3999 sec 233

Livello 1
Azione derivativa 0... 3999 sec 40

Coeff. di raffreddamento 0.01... 99.99 – 1.00 In raffreddamento e
riscaldamento

Banda morta –19.99... 99.99 %FS 0.00 In raffreddamento e
riscaldamento

Valore di reset manuale 0.0... 100.0 % 50.0

Isteresi (riscald.) 0.01... 99.99 %FS 0.10

Isteresi (raffred.) 0.01... 99.99 %FS 0.10 In raffreddamento e
riscaldamento

Ciclo proporzionale (riscald.) 1... 99 sec 20

Ciclo proporzionale (raffred.) 1... 99 sec 20 In raffreddamento e
riscaldamento

Remoto/locale RMT/LCL – LCL Impostazione inter-
faccia comunicazione

Unità di tempo rampa SP M (minuti) / H (ore) – M

Valore impostato rampa SP 0... 9999 EU 0

Tempo per il rilevamento LBA 0... 9999 sec 0

MV allo stop –5.0... 105.0                 *1 % 0.0

MV all’errore PV –5.0... 105.0                *1 % 0.0

Limite superiore MV Limite inferiore MV + 0.1... 105.0    *2 % 105.0

Livello 2 Limite inferiore MV –5.0... limite superiore MV –0.1       *3 % -5.0

Limite velocità di variazione
MV 0.0... 100.0 %/sec 0.0

Filtro digitale di ingresso 0... 9999 sec 0

Isteresi allarme 1 0.01... 99.99 % 0.02

Isteresi allarme 2 0.01... 99.99 % 0.02

Isteresi allarme 3 0.01... 99.99 % 0.02

Limite superiore di compen-
sazione –199.9... 999.9 °C/°F 0.0 Ingresso

temperatura

Limite inferiore di compensa-
zione –999.9... 999.9 °C/°F 0.0 Ingresso 

temperatura

*1 Durante il riscaldamento e  raffreddamento, il limite inferiore diventa –105.0%.
*2 Durante il riscaldamento e  raffreddamento, il campo di impostazione diventa 0.0... 105.0%.
*3 Durante il riscaldamento e  raffreddamento, il campo di impostazione diventa –105.0... 0.0%.
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Modo Nome  parametro Campo di impostazione Unità di
misura Default Note Imposta-

zione

Tipo di ingresso 0... 21 – 2

Limite superiore della scala Limite inferiore della scala +1... 9999 *4 EU -100 Ingresso analogico

Limite inferiore della scala
–1999... limite superiore impostazione
SP –0.1 *4 EU 0 Ingresso analogico

Punto decimale 0... 3 – 0 Ingresso analogico

Selezione �C/�F �C/�F – �C Ingr. temperatura

Inizializzazione dei parametri Sì/No – NA

Designazione dell’uscita 1
Riscaldamento/raffreddamento/allarme

1/allarme 2/allarme 3/LBA – RISC.

Designazione dell’uscita 2
Riscaldamento/raffreddamento/allarme

1/allarme 2/allarme 3/LBA – AL–1

Setup Designazione dell’uscita ausiliaria
Allarme 1/allarme 2/allarme 3/LBA/

S.ERR/E333 – AL–2

Allarme 1 1... 11 – 2 Assegnazione uscita
necessaria

Allarme 1 (aperto in presenza di
allarme) NA/NC – NA Assegnazione uscita

necessaria

Allarme 2 1... 11 – 2 Assegnazione uscita
necessaria

Allarme 2 (aperto in presenza di
allarme) NA/NC – NA Assegnazione uscita

necessaria

Allarme 3 1... 11 – 2 Assegnazione uscita
necessaria

Allarme 3 (aperto in presenza di
allarme) NA/NC – NA Assegnazione uscita

necessaria

Funzione  diretta/inversa OR–R/OR–D – OR–R

Limite superiore set point
Limite inferiore set point +1... limite

superiore della scala *2 – 1300 *4

Limite inferiore set point
Limite superiore della scala... limite

inferiore set point –1 *2 – -200 *4

PID/ON/OFF PID / ON /OFF – PID

ST OFF/ON – OFF

Espan- Zona stabile ST 0.1... 999.9 °C/°F 15.0 ST=ONEs an
sione α 0.00... 1.00 – 0.65

Calcolo del guadagno in AT 0.1... 10.0 – 1.0

Azzeramento sequenza di attesa degli
allarmi 0/1 – 0

Ritorno automatico alla visualizzazione 0... 99 Sec 0

Isteresi AT 0.1... 9.9 %FS 0.2

Rilevamento LBA 0.0... 999.9 %FS 0.2

Funzione di impostazione del secondo
set point 0/1 – 0

Designazione della funzione dell’in-
gresso di evento 1 STOP/MAN – STOP

Numero dei bit di stop 1/2 bit 2

Lunghezza del dato 7/8 bit 7

Opzione Controllo della parità Nessuno/pari/dispari – PARI

Velocità di trasmissione 1.2/2.4/4.8/9.6/19.2 kbps 9.6

N. dell’unità 0... 99 – 0

Tipo di uscita di trasferimento SP/SP–M/PV/O/C–O – SP

Limite superiore uscita di trasferimento *5 *5 *5

Limite inferiore uscita di trasferimento *5 *5 *5

*4 Quando è selezionato l’ingresso di  temperatura, il campo del sensore selezionato nel parametro “Tipo di ingresso”
(modo setup) corrisponde al valore  limite superiore e inferiore della scala.

*5 Impostare il parametro del tipo di uscita di trasferimento secondo la tabella seguente.

Tipo uscita di trasferimento Limite inferiore uscita di trasferimento... limite superiore uscita di trasferimento

SP : Set point Limite inferiore set point... limite superiore set point

SP–M : Set point durante la rampa SP Limite inferiore set point... limite superiore set point

PV : Valore di processo Limite inferiore della scala... limite superiore della scala

O : Variabile modificata (riscald.) –5.0... 105.0%, –50... 105.0% standard, 0.0... 105.0%  raffreddamento e riscaldamento

C–O : Variabile modificata (raffred.) 0.0... 105.0%

� I   campi di uscita dell’impostazione SP, del set point o del  valore di processo quando è selezionato l’ingresso della temperatura sono nei campi
supportati dal sensore selezionato.
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ELENCO DEI MODI OPERATIVI

%• �� 
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A/M

A/M

A/MA/M

A/M

+ +

+

almeno 1 s

Modo livello 0

Modo livello 1

Modo livello 2

Modo  setup

Modo 
espansione

Modo opzione

Modo 
calibrazione

Modo manuale

Modo protetto

La selezione dei parametri all’interno
di un modo si ottiene premendo il
tasto           .  Dopo l’ultimo parametro
si riparte col primo.

Livello 0

PV/SP

Set point durante la rampa SP

Monitor MV (riscaldamento)

Monitor MV (raffreddamento)

Run/Stop

Manuale MV

Sicurezza

Inibizione del tasto [A/M]

Modo manuale

Modo protetto

AT esegui/annulla

Set point  0

Set point 1

Valore di allarme 1

Valore di allarme 2

Valore di allarme 3

Banda proporzionale

Azione integrale

Azione derivativa

Coefficiente di raffreddamento

Banda morta

Valore di reset manuale

Isteresi  (riscaldamento)

Isteresi   (raffreddamento)

Ciclo proporzionale (risc.)

Ciclo proporzionale  (raffr.)

Livello 1

Remoto/locale

Unità di tempo rampa SP

Valore impostato  rampa SP

Tempo per il  rilevamento LBA

MV all’arresto

MV all’errore PV

Limite superiore MV

Limite inferiore MV

Limite velocità di variaz. MV

 Filtro digitale di ingresso

 Isteresi allarme 1

 Isteresi allarme 2

 Isteresi allarme 3

Limite sup. di compensazione

Limite inf.  di compensazione

Livello 2

 almeno 1 s

 almeno 1 s

 almeno 1 s  almeno 1 s

 almeno 1 s

 almeno 1 s
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Tipo di ingresso

Limite superiore della scala

Limite  inferiore della scala

Punto decimale

Selezione �C/�F

Inizializzazione parametri

Designazione dell’uscita 1

Designazione dell’uscita 2

Designazione uscita ausiliaria

Allarme 1

Allarme 1 aperto in allarme

Allarme 2

Allarme 2 aperto in allarme

Allarme 3

Allarme 3 aperto in allarme

Funzione  diretta/inversa

Modo  setup

Limite superiore set point

Limite inferiore set point

PID / ON /OFF

ST

Zona stabile  ST

α

Calcolo del guadagno in AT
Azzeramento sequenza

 di attesa
Ritorno automatico

 alla visualizzazione
Isteresi AT

Rilevamento LBA

Modo 
espansione

Funzione  di impost. set point

Designazione ingresso evento 1

Numero dei bit di stop

Lunghezza del dato

Controllo della parità

Velocità di trasmissione

N. dell’unità

Tipo uscita di trasferimento

Limite superiore uscita di trasf.

Limite inferiore uscita di trasf.

Modo
opzione

Modo 
 calibrazione

Termocoppia Termoresistenza al platino Ingresso in corrente Ingresso in tensione

Termocoppia 1 Termocoppia 2

Uscita di trasferimento

Salvataggio
dati

0... 5V 1... 5V 0... 10V

Soltanto quando è supportata
la funzione di uscita di trasfe-
rimento

Termocoppia 1 : K1/J1/L1/E/N/W/PLII
Termocoppia 2 :  K2/J2/L2/R/S/B/T/U
Termoresistenza al platino : JPt100/Pt100

!�" �� ��� 
���� ����� ������	�� ����	 �������� �� ��� 	�����	 �� �	����

��������	��  !�� �	���� ��������	�� � ����	 ����� ��	��� �� �� ��������

������	  � ����� �� $	��� �� �� �������� �����	"�

!�" >�����	 <?# ' ��	�	 �������	 ��� �� �������� �	���� ��
���	���
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FORMATO X

�� �����	���� ���� ��

���	 �	 �������	����� �� ����	��  M �,� ����� ���.
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Codice
comandoN. unità

FCS

CR*

2B 2B 2B 2B

Codice
dati

2B

Dati

Nei comandi di lettura non
esiste la zona dati

Codice
comandoN. unità

FCS

CR*

2B 2B 2B 2B

Codice
dati

2B

Dati

%• (@*

�	�	����� �����	��� &� ������,� � ���	��)���
���	 ����� �����	��

��� 9����� �	�	������

%• >� ����A

<
������	 �� (�� � ����A* ��������� <� �� ���� �� � 
�D �����	�����

� ��	���������  �
������	�� 9����	 �����	�	 ���  (�� ����A�*

%• ����� ���	��)����� 	��

<
������	 �� ��
� � ���	��� ��� ��������� ���	��� ��� ��
� �

���	��  ����� 
	���	 �16�

%• +	��

<
������	 �� �	���� ��
���	�� � �� ��������� ������
���	������ &	

����,���	 �� 	�� �	�$�	 �� $	�� 	� ���	���

%• ����� � ������

��
���	 � ������	�� ���	 �������	������ ��� ��������� ���	��� ���

��
� � �� ��������	�� �� ����� � ������ ����� ��� <�������	�� ����

������ � �������	����� !
	���	 63"�

%• L�< !L�	�� �,��T <�9�����"

��
���	��  � ������	�� �� ��������� � ��9����	 ��	�� 	 
	����� 	�

�	�	����� � ������ ���� 	��	 ������� 	��� ��� ��������� ���	��� ���

���������  ��	��  ����� ��3 ����
�� � 
����	��	 !
	���	 66"�

%• (Y*  (����� �? !�	���	�� ������"*

����	 �	 ���� !������	����" �� ���	�� � �� $����� � ���
���	�

�Formato

� Comando

� Risposta
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�ELENCO  FORMATI X
Codice comando Codice dati Contenuto del comando R/W Dati Note

IC 01 Errore non definito - Nessuno Risposta di errore

MB 01 Remoto/locale Scrittura 4B Vedi Nota 1

MA 01
Modalità scrittura RAM (vedi
Nota 3)

ME 01 Modo backup (vedi Nota 3) Scrittura Nessuno Vedi Nota 1

MW 01
Salvataggio batch dati RAM
(vedi Nota 4)

01 Lettura valore di allarme 1

R% 02 Lettura valore di allarme 2

03 Lettura valore di allarme 3
Lett ra 4B

RB 01 Lettura banda proporzionale
Lettura 4B

RN 01 Lettura azione integrale

RV 01 Lettura azione derivativa

RC 01
Lettura coefficiente
di raffreddamento Lettura 4B Durante il riscaldamento e 

raffreddamento
RD 01 Lettura banda morta

raffreddamento

RI

01
Lettura limite superiore di
compensazione

Lett ra 4BRI

02
Lettura limite inferiore di
compensazione

Lettura 4B

RL 01
Lettura limite di imposta-
zione SP

Lettura 8B Lettura limite superiore e 
inferiore

RO 01 Lettura variabile modificata
Lett ra 4B

RS 01 Lettura set point
Lettura 4B

RX 01 Lettura valore di processo Lettura 8B con lo stato

01 Scrittura valore di allarme 1

W% 02 Scrittura valore di allarme 2

03 Scrittura valore di allarme 3

WB 01
Scrittura banda proporzio-
nale

Scrittura 4B Vedi Nota 1

WN 01 Scrittura azione integrale

WV 01 Scrittura azione derivativa

WC 01
Scrittura coefficiente di raf-
freddamento Scrittura 4B

Durante il riscaldamento e raffredda-
mento 

V di N t 1
WD 01 Scrittura banda morta Vedi Nota 1

WI

01
Scrittura limite superiore di
compensazione

Vedi Nota 1WI

02
Scrittura limite inferiore di
compensazione

Scrittura 4B
Vedi Nota 1

WS 01 Scrittura set point Vedi Nota 2

Note:

1. Il numero di scrittura è 100.000 volte.

2. Il numero di scrittura è 100.000 volte in modalità backup.

3. In modalità scrittura RAM, il setpoint è memorizzato in RAM,
 in modalità backup il setpoint è memorizzato in EEPROM.

4. Quando questo comando è emesso, il setpoint è memorizzato in EEPROM.
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� Stato del comando RX (lettura  valore di processo)

Comando
N.
unità

FCS

CR

N.
unità

Valore di processo FCS

CR

Codice
di errore

*

*

2B 2B 2B

2B 4B 2B 2B2B

R X 0 1

R
Risposta

X

4B

Stato

Bit Contenuto “1” “0”

0 Run/Stop Stop Run

1 Livello di impostazione 1 0

2 Errore di ingresso ON OFF

3 Errore del convertitore
A/D

ON OFF

4 LBA ON OFF

5

6

7 EEP RAM�EEP RAM=EEP

8 Allarme 1 ON OFF

9 Allarme 2 ON OFF

10 Allarme 3 ON OFF

11 AT Esecuzione AT OFF

12 Modo RAM Modo RAM Modo backup

13 Auto/manuale Manuale Auto

14

15 Remoto/locale Remoto Locale
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CODICI ASCII

Esa 0 1 2 3 4 5 6 7

Binario 0000 0001 0010 0011 0100 0101 0110 0111

0 0000 SP 0 @ P p

1 0001 ! 1 A Q a q

2 0010 ” 2 B R b r

3 0011 # 3 C S c s

4 0100 $ 4 D T d t

5 0101 % 5 E U e u

6 0110 & 6 F V f v

7 0111 ’ 7 G W g w

8 1000 ( 8 H X h x

9 1001 ) 9 I Y i y

A 1010 * : J Z j z

B 1011 + ; K [ k {

C 1100 , < L ¥ l |

D 1101 - = M ] m }

E 1110 . > N ^ n ~

F 1111 / ? O _ o DEL

4 bit superiori

4 bit inferiori
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